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Gewibhrleistung

Grundsétzlich gelten unsere "Allgemeinen Lieferungs- und Zahlungsbedingungen".
Gewabhrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen und Sachschéaden sind grundsatzlich
ausgeschlossen.

Es wird eine Garantie auf Material und Verarbeitung von 2 Jahren unter folgenden Voraussetzungen
gewabhrt:

- bestimmungsgemalle Verwendung des MelRwertanzeigers
- sachgemales Installieren, Inbetriebnehmen, Betreiben und Instandhalten des Melwertanzeigers
- Der MeRwertanzeiger darf bei defekten Sicherheitseinrichtungen oder nicht ordnungsgeman ange-
brachten oder nicht funktionsféhigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen nicht betrieben werden
- Beachten der Hinweise in der Bedienungsanleitung bezuglich Transport,
Lagerung, Einbau, Inbetriebnahme, Betrieb, Grenzwerten, Instandhaltung des MeRwertanzeigers

Warenzeichen
Alle im Text genannten und abgebildeten Warenzeichen sind Warenzeichen der jeweiligen Inhaber
und werden als geschitzt anerkannt.
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1. Beschreibung

1. Beschreibung
Der digitale Mel3wertanzeiger vom Typ DM 3102 ist ein universelles Mel3gerat zur
Erfassung von folgenden analogen Mel3groi3en:

e Spannung £ 10V

e Strom+20mA/4-20 mA

* Pt100 2-Leiter/3-Leiter/4-Leiter
 Thermoelement Typ K, J,L,S, T, U, R

Standardmalfige Hardwareoptionen

» zwei Grenzwerte mit Relaisausgangen

» zwei in ihrer Funktion programmierbare digitale Eingange
» drei programmierbare Funktionstaster

Standardmafige Softwarefunktionen
* MAX/MIN-Speicherfunktion

» Auto-Reset fir MAX/MIN-Speicher

* Mittelwertbildung

» Tarierfunktion

* 10-Punkte-Linearisierung

* manueller Grenzwertreset

» Displaytest und Displayhold (Latch)

Folgende Optionen sind erhaltlich

* Analogausgang 0-10V,2-10V,0-20mA, 4 -20 mA
» RS485-Schnittstelle

* RS232-Schnittstelle

e TTY, Current-Loop-Schnittstelle
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2. Sicherheitshinweise

2. Sicherheitshinweise

Dieses Geréat ist gemall VDE 0411 gebaut. Es hat unser Werk gepruft und in
betriebsbereitem Zustand verlassen.

Bitte lesen Sie vor Montage und Inbetriebnahme des Gerates diese Bedienungsan-
leitung sorgféltig durch. Die Bedienungsanleitung beinhaltet Hinweise und Warnver-
merke die beachtet werden mussen, um einen gefahrlosen Betrieb zu gewahrleisten.
Vor Inbetriebnahme ist das Geréat auf Beschadigung durch unsachgemal3en Trans-
port bzw. unsachgemale Lagerung zu untersuchen. Ist zu vermuten, dal3 aufgrund
von eventuellen Beschadigungen ein gefahrloser Betrieb nicht moglich ist, darf das
Gerat nicht in Betrieb genommen werden.

Das Geréat darf niemals unter Bedingungen betrieben werden, die nicht den angege-
benen Spezifikationen und den Angaben auf dem Typenschild entsprechen.
Wartung und Instandsetzung darf nur von sach- und fachkundig geschulten Perso-
nen vorgenommen werden, die mit den damit verbundenen Gefahren und Garantie-
bestimmungen vertraut sind.

2.1. Symbolerklicrung

Vorsicht Achtung Hinweis Tip

Vorsicht: wird verwendet bei Gefahren fur Leben und Gesundheit.
Achtung: wird verwendet bei Gefahren, die Sachschaden verursachen kénnen

Hinweis: wird verwendet fur Hinweise, bei deren Nichtbeachtung Storungen im
Betriebsablauf entstehen kbnnen.

Tip: wird verwendet fur Hinweise, bei deren Beachtung Verbesserungen
im Betriebsablauf erreicht werden.

ERMA-Electronic GmbH 6



3. Montage

3. Montage

3.1. Angaben zum Einsatzort

Die Montage darf nur gemalf der angegebenen IP-Schutzart vorgenommen werden.
Die Anzeige mul3 ggf. zuséatzlich gegen schadliche Umwelteinfliisse wie z.B. Spritz-
wasser, Staub, Temperatur geschuitzt werden.

3.2. Einbau des MeBwertanzeigers

3.2.1. Gehdiuse fir Schalttafeleinbau

» Einschieben des Gerates von vorne in Ausschnitt (nach DIN 43700: 92
mm)

» wechselseitiges Festziehen der Befestigungsspangen (Form B DIN 43835) bis
das Gerat fest in der Schalttafel sitzt.

+0,8 X 45+0,6

O
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3. Montage

3.2.2. Gehduse fir Mosaikrastereinbau
» Einschieben des Gerates von vorne in eines der folgenden Rastersysteme:

a) Mosaikrastersystem 8RU (M50x25) von Siemens

b) Mosaikrastersystem von Subklev

2
o |E-2 1086 .|
< g
s
‘ ERMA-METER ‘ |i;.
- 96,0 -
‘ _
Mosaiksystem:
Siemens 8RU (M50x25)
e}
Subklev o o0
D@ B
1w
1) ]
10 1LY
1Qp
1Q
\
8,0
14,7 141,0 - ™
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4. Elektrischer Anschluf

4. Elektrischer Anschluf3

4.1. Allgemeine Hinweise

Steckverbinder dirfen nie unter Spannung gesteckt oder gezogen
werden.

Alle Verdrahtungsarbeiten durfen nur spannungslos erfolgen.
Litzen sind mit entsprechenden Aderendhilsen zu versehen.

Achten Sie unbedingt darauf, daf3 die Spannung der Hilfsenergie mit
den Angaben auf dem Gerat Ubereinstimmit.

Es ist auf eine sorgféaltige Erdung des Gerates zu achten.

4.2. Hinweise zur Storsicherheit

Alle Anschlisse sind gegen aul3ere Storeinfliisse geschutzt. Der Einsatzort ist aber
so zu wahlen, dald induktive oder kapazitive Storungen nicht auf das Gerat oder
dessen Anschlu3leitungen einwirken konnen. Stérungen konnen z.B. von Schalt-
netzteilen, Motoren oder Schiitzen verursacht werden. Durch geeignete Kabelftih-
rung und Verdrahtung kdnnen Storeinfliisse vermindert werden.

Grundsatzlich sind folgende Malinahmen erforderlich:

Es darf nur geschirmtes Kabel verwendet werden.

Die Verdrahtung von Abschirmung und Masse (0V) muf3 sternférmig
und grol3flachig erfolgen.

Das Gerat mul3 in moéglichst grol3em Abstand von Leitungen einge-
baut werden, die mit Stérungen belastet sind; ggf. sind zusatzliche
Mal3nahmen wie Schirmbleche oder metallisierte Geh&use vorzuse-
hen.

Schitzspulen missen mit Funkenldschgliedern beschaltet sein.
Leitungsfuhrung parallel zu Energieleitungen ist zu vermeiden.

Bei Strommessungen sollte der Spannungseingang an GND ange-
schlossen werden (siehe auch 4.4.2)

ERMA-Electronic GmbH



4. Elektrischer Anschluf

4.3. AnschluB- und Klemmenbelegung
Der Anschluf3 aller Ein- und Ausgange erfolgt auf der Gerateriickseite tUber steckbare
Schraubklemmen.
< Signalanschlisse < Optionen
® ®
IS N RN EE:
( 16 17 18 19 20 21 22 23 24 2526 27 28 29 30 31
1 23456 7 8 9 10 11 12 13 14 15 )
» DOOOOOODY  |HHHEEEH

(RS485|digitale| - 4
Eing. @
Geber-
versorgung

Klemmenbelegung:

N

N T L N
+

GW1 Gw2
Grenzkontakte @

1 RS 485, Masse 16

5 RS 485, B() bis S?gnalanschllijsse fur analoge
Eingangsgrofen

3 RS 485, A(+) 23

4 GND fir Digitale Eingange 24 Option Analogausgang

5 Digitaler Benutzereingang 1 bis oder Option RS 232

6 Digitaler Benutzereingang 2 31 oder Option Current-Loop, TTY

7 Geberversorgung (-)

8 Geberversorgung (+)

9/10 Relaiskontakt Grenzwert 1

11/12 | Relaiskontakt Grenzwert 2

13 Masse-Erdanschlufl

14 Spannungsversorgung L, DC (-)

15 Spannungsversorgung N, DC (+)

ERMA-Electronic GmbH
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4. Elektrischer Anschluf

4.4. AnschluB von Signalquellen
4.4.1. Signalquelle = 10V
™) 5] 16: +10V
4.4.2. Signalquelle = 20 mA, 4 - 20 mA
() % 17: 20 mA
) E 18 0mA
4.4.3. Signalquelle Pt100 2-Leiter
E 18: 1- (1 mA)
= 19: 1+ (1 mA)
[® N 20: Pt100 (RTD)
E ) E 21: Pt100 (RTD)
4.4.4. Signalquelle Pt100 3-Leiter
% 18: 1- (1 mA)
B 19: I+(1 mA)
t ® S 20: Pt100 (RTD)
Q) E 21: Pt100 (RTD)
11 ERMA-Electronic GmbH



4. Elektrischer Anschluf

4.4.5. Signalquelle Pt100 4-Leiter

18: 1- (1 mA)
19: 1+(1 mA)
20: Pt100 (RTD)
21: Pt100 (RTD)

™)
0

4.4.6. Signalquelle Thermoelement

ez|ez|1z|oz]et|8T|LT[0T]|

@)

< *)

4.4.7. Signalquelle 2-Draht Transmitter

18: Thermo. -

21: Thermo. +

z|ez|1z|oz]6T|8T|LT[0T]

-] 5]
il —5| 17:420mA
bt 21 18 omA
= B
] B
i N
7:GND S 2-Draht S
8:+24VIDC |oo] Transmitter N
H ]
4.4.8. Signalquelle 3-Draht Transmitter
-] 5] 16010V
il —15| 17:420mA
Rl 5 60| 18: 0 mA / OV
= = [
- HE S
il GND sls 8]
= 3-Draht R
7rGND i VCC ) ra ouT E
8:+24V/DC || Transmitter B
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4. Elektrischer Anschluf

4.5. AnschluB der digitalen Eingdinge

[1]2fs]4]s]e]7]8]

Digitaler Eingang 1
» aktiv => Verbinden von Klemme 4 und 5
* masseschaltende Ansteuerung, low-aktiv

Digitaler Eingang 2
» aktiv => Verbinden von Klemme 4 und 6
* masseschaltende Ansteuerung, low-aktiv

4.6. Grenzkontakte (Relais) belegen

GW1 Gw2

| 9 |10]11]12]13]14[15]|

4.7. Geberversorgung belegen

24 V DC (nur bei AC-Ausfiihrung)

[1]2]a]4a]s][e]7]8]

-+

%

4.8. AnschluB am Analogausgang

Spannung 0(2) .. 10 V Strom 0(4) .. 20 mA
|24|25|26|27|28]29] 30| 31| |24|25|26|27| 28] 29 30] 31|
+ - + :

v ¢
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4. Elektrischer Anschluf

4.9. AnschluB der RS485-Schnitistelle

_1]2[3]a]s]e]7]s]

4.10. AnschluB der RS232-Schnitistelle

- 25-pol. 9-pol. - 25-pol. 9-pol.
El SHL 7GND [ 5GND El Gal 7GND [—5GND
3|10 2TXD —3TxD 31D 2TxD —{3TxD
Qp<—ReD X 3RXD — 2RxD QR0 X 3RXD |— 2 RxD
Ql=FTS 4RTS —7RTS Q 4RTS |—]7RTS
R LTS X 5CTS |—8cTs ] [ scrs [scrs
1€ 6 — 6 |8 6 — 6
== I =
M 20 — 4 13 20 — 4

mit Handshake-Steuerung ohne Handshake-Steuerung

4.11. AnschluB der Current-Loop-Schnitistelle

S, —0—

3

.
¢ ¥
—|
V V
Vollduplex, Gerat TxD aktiv, RxD passiv Vollduplex, Gerat TxD, RxD passiv
—D— —D—

I V
—

—CD—
—]

Halbduplex, Geréat aktiv Halbduplex, Gerat passiv
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5. Inbetriebnahme

4.12. AnschluB der Versorgungsspannung
4.12.1. Versorgungsspannung 95 ... 250 V AC

| 9 |10]11]12]13]14[15]|

1

N
®

4.12.2. Versorgungsspannung 18 ... 36 V DC

| 9 |10]11]12]13]14[15]|

- -+

®

5. Inbetriebnahme
Es ist unbedingt darauf zu achten, dal3 die Versorgungsspannung mit der auf dem
Typenschild angegebenen Versorgungsspannung tbereinstimmit.

lungen). Vor der Inbetriebnahme muf das Gerat auf den vorgesehenen

Das Gerat ist werkseitig mit einer Grundeinstellung versehen (Voreinstel-
Einsatzfall konfiguriert werden.

sicherzustellen, da? das Gerat bis zur endgultigen Konfiguration keine

C Achtung ! Bei der Konfiguration in einer funktionsfahigen Anlage ist
Fehlfunktionen auslosen kann.
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6. Bedienung

6. Bedienung

Mit den vier frontseitigen Folientasten erfolgt die Programmierung und Bedienung
des Gerates. Die Tasten konnen je nach Betriebszustand mehrere Funktionen

besitzen.
6.1. Tasten- und LED-Funktionen
LED1 6-stellige Mel3-
wertanzeige
I
19 o
Einschubschild
LED3 fr Dimension
> I
EQMA-METER
Programmiertaste Funktionstaste
"-" Taste / Grenzkontakt 1 /
Mel3-, Mittel-, Max- ,Min-
oder Holdwert
"+" Taste / Grenzkontakt 2 /
MeR-, Mittel-, Max-, Min-
oder Holdwert
LED 1 LED 2 LED 3 Bedeutung
X X dunkel Mel3-, Mittel- oder Holdwert
X X rot Minimumwert wird angezeigt
X X grun Maximumwert wird angezeigt
X X gran/blinkt | Programmiermodus ist aktiv
X dunkel X Grenzwert 2 ist nicht aktiv
X leuchtet X Grenzwert 2 ist aktiv
X blinkt dunkel Grenzwert 2 wird angezeigt
X blinkt grun/blinkt | Grenzwert 2 wird editiert
dunkel X X Grenzwert 1 ist nicht aktiv
leuchtet X X Grenzwert 1 ist aktiv
blinkt X dunkel Grenzwert 1 wird angezeigt
blinkt X gran/blinkt | Grenzwert 1 wird editiert
x = Zustand der LED nicht bericksichtigt
ERMA-Electronic GmbH 16



7. Betriebszustande

7. Betriebszustéinde
Die Bedienung bzw. Programmierung des Geréates gliedert sich in mehrere Betriebs-
zustande:

» Bedienebene
e Zugangscodeebene
* Programmebene

7.1. Bedienebene
Befindet sich das Gerat in der Bedienebene, so wird der normale MefRRablauf
abgearbeitet. Dieser beinhaltet folgende Ablaufe:

* Melwert einlesen, verrechnen und anzeigen
 digitale Eingdnge auswerten
» Grenzwertausgabe, ggfs. Analogwertausgabe bzw. Schnittstellentibertragung

Aus der Bedienebene heraus stehen dem Anwender je nach Programmierung der
Parameter 0-13 (Funktion der Taste ), 0-14 (Funktion der Taste ) und 0-12

(Funktion der Taste ) bei Betatigung der Tasten folgende Funktionen zur
Verfligung.

Parameter 0-12
Funktion Taster * wahrend Betatigung
0 keine Funktion
1 Maximum-, Minimumspeicher riicksetzen
2 MeRwert tarieren
3 Tarawert l6schen
4 manueller Grenzwertreset
5 manuelle Sendeauslésung
Parameter 0-13 B

Funktion Taster *-” wahrend Betatigung 3 sec. Dauerbetatigung

keine Funktion -
Mel3wert anzeigen -
Mittelwert anzeigen -
Maximumwert anzeigen -
Minimumwert anzeigen -
Holdwert anzeigen -
Grenzwert 1 anzeigen Grenzwert 1 editieren
Grenzwert 2 anzeigen Grenzwert 2 editieren

N/ogbhlWINELIO
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7. Betriebszustande

Parameter 0-14
Funktion Taster “+” wéhrend Betatigung 3 sec. Dauerbetatigung
0 keine Funktion -

Mel3wert anzeigen -
Mittelwert anzeigen -
Maximumwert anzeigen -
Minimumwert anzeigen -
Holdwert anzeigen -
Grenzwert 1 anzeigen Grenzwert 1 editieren
Grenzwert 2 anzeigen Grenzwert 2 editieren

N OO~ WINE

7.2. Zugangscodeebene
Der Betriebszustand “Zugangscodeebene” wird aus der Bedienebene heraus akti-

viert, in dem die Taste E betatigt wird. Auf der Anzeige erscheint “c000". Wahrend
des Betriebszustandes “Zugangscodeebene” wird der normale Mel3ablauf des Ge-
rates abgearbeitet.

Taster Funktion

Bestatigen des eingestellten Zugangscode

Zugangscode dekrementieren

Zugangscode inkrementieren

ok [lm> femll o

programmierte Funktion

ERMA-Electronic GmbH 18



7. Betriebszustande

7.3. Programmebene
Der Betriebszustand “Programmebene” wird aus dem Betriebszustand “Zu-
gangscodeebene” heraus aktiviert, in dem der richtige Zugangscode eingestellt und

mit der Taste [F] bestatigt wird. Die Programmierung gliedert sich in folgende

Schritte auf:

» Auswahl der Programmierebene
 Auswahl des Parameters
o Editieren des Parameters

Taster

Betatigung

3 sec. Dauerbetatigung

Selektieren von
- Programmierebene
- Parameter

Dekrementieren von
- Programmierebene
- Parameternummer
- Parameter

Inkrementieren von

- Programmierebene
- Parameternummer
- Parameter

Programmierung abbrechen

19
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8. Programmierung

8. Programmierung
Die Programmierung des Gerates gliedert sich in mehrere Programmierebenen.
Zugang zur Auswahl der Programmierebenen

* Taste E betatigen => Zugangscodeabfrage wird aktiviert
» auf der Anzeige erscheint “c000"

* Zugangscode einstellen mit Taste oder und mit Taste E bestatigen

Wurde ein falscher Zugangscode eingestellt, befindet sich das Gerét anschlieRend
im Betriebszustand “Bedienebene”.

8.1. Anderung oder Kontrolle der Parameter
Eintritt in den Programmiermodus

* Taste E betatigen
» LED 3 blinkt in der Farbe grin
» auf der Anzeige erscheint “c000"

» Zugangscode einstellen mit Tasten oder

e Zugangscode mit Taste E bestatigen
» auf der Anzeige erscheint “P-00"

Beenden des Programmiermodus
* Taste oder solange betatigen bis auf der Anzeige “PEnd” erscheint

* mit Taste E bestatigen
« LED 3 aus
* Riucksprung in den Betriebszustand “Bedienebene”

Auswahl der Programmierebene
* mit Tasten oder die gewiinschte Programmierebene auswahlen

* Programmierebene mit Taste E bestatigen

* Anzeige der Parameternummern der ausgewahlten Programmierebene
z.B.: “0-00" => Parameter 0 der Programmierebene 0
z.B.: "1-00" => Parameter O der Programmierebene 1

Rucksprung aus der Programmierebene

* Tasten oder solange betatigen bis auf der Anzeige “xEnd” erscheint
z.B.: “OEnd” =>RUcksprung aus Programmierebene 0
z.B.: “1End” =>Ricksprung aus Programmierebene 1
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8. Programmierung

* mit Taste & bestatigen

» auf der Anzeige erscheint die Programmierebene
z.B. “P-00" => fir Programmierebene 0
z.B. "P-01" => fur Programmierebene 1

Auswahl des Parameters
* mit Taste oder den gewiinschten Parameter auswahlen

» Parameter mit Taste (7] bestatigen

» auf der Anzeige erscheint der zuletzt programmierte Wert des ausgewahlten
Parameters

Andern und bestatigen des ausgewahlten Parameters
* mit Tasten oder & den Parameter andern

» Parameter mit Taste [F] bestatigen

» auf der Anzeige erscheint die Programmierebene und die Nummer des Parame-
ters
z.B.: “0-05" => Parameter 5 der Programmierebene 0
z.B.: "1-08" => Parameter 8 der Programmierebene 1

8.2. Ubersicht iber die Programmierebenen

Die Parameter des Mel3gerétes sind in verschiedene Programmierebenen unterteilt.
Es stehen je nach Ausfihrung des Gerates mehrere Programmierebenen zur
Verfligung.

P-00: Programmierebene zur MelRgeratekonfiguration
Die MelRgeratekonfiguration dient zur Anpassung von Meflfuhler und MelR3wert-
anzeiger um Toleranzen zu kompensieren und Kalibrierungen vorzunehmen.

P-01: Programmierebene fur 10-Punkte-Linearisierung
In dieser Programmierebene werden die Wertepaare zur Lineariserung eingegeben.

P-02: Programmierebene fur Grenzwertfunktionen
In dieser Programmierebene werden alle Einstellungen, welche die Grenzwerte
betreffen, vorgenommen.

P-03: Programmierebene fuir Analogausgang
In dieser Programmierebene werden alle Einstellungen, welche den Analogausgang
betreffen, vorgenommen.

P-04: Programmierebene fir die serielle Schnittstelle
In dieser Programmierebene werden die Parameter der seriellen Schnittstelle einge-
stellt.
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8.3.

Programmierebene zur Konfiguration P-00

Param.

Bedeutung

Einstellbereich

Vorein-
stellung

0-00

MeRbereichsauswahl
Spannung = 10 V
Strom = 20 mA
Strom 4 bis 20 mA
Pt100 2-Leiter
-200 bis +600 °C
4 -> Pt100 3-Leiter
-200 bis +600 °C
5-> Pt100 4-Leiter
-200 bis +600 °C
6 -> Thermoelement Typ K
-100 bis +1300 °C
7 -> Thermoelement Typ J
-100 bis +1000 °C
8 -> Thermoelement Typ L
-100 bis +900 °C
9 -> Thermoelement Typ S
0 bis 1750 °C
10 -> Thermoelement Typ T
-100 bis +400 °C
11 -> Thermoelement Typ U
-80 bis +400 °C
12 -> Thermoelement Typ R
0 bis +1400 °C

0-01

MeRgeratekalibrierung
0-> ohne Eichquelle
1-> mit Eichquelle

0..1

0

0-02

Anzeigewert fir minimalen Signalwert

-99999 .. +99999

-10000

0-03

Anzeigewert fir maximalen Signalwert

-99999 .. +99999

+10000

0-04

Nachkommastellen
0-> XXXXXX
XXXXX. X
XXXX. XX
XXX XXX
XX XXXX

A OWNPE
V V V V

0-05

Mittelwertbildung
1-> Kkeine Mittelwertbildung
X ->  Anzahl der Mittelwertzyklen

1..255

ERMA-Electronic GmbH
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8. Programmierung

Param. Bedeutung Einstellbereich vorein-
stellung
Datenquelle fur Anzeige
0-> MelRwert
0-06 1-> Mittglwert 0.4 0
2 -> Maximumwert
3->  Minimumwert
4 -> Holdwert (Latch)
Datenquelle fur Maximum-, Minimum-
0-07 und Holdwert 0.1 0

0-> MeRwert
1-> Mittelwert

Konfiguration Digit 1 (letzte Stelle)
0-> Anzeige in 1-er Schritten

0-08 1-> Anzeigein 2-er Schritten 0..3 0
2-> Anzeige in 5-er Schritten
3-> Anzeige in 10-er Schritten

Rucksetzzeit fur Maximum- und
Minimumspeicher

0 -> kein Rlcksetzen

X -> Rilcksetzzeit in Sekunden

0-09 0..100 0

Funktion digitaler Eingang 1
keine Funktion
Max-, Minspeicher ricksetzen
Tarieren
Tarawert I6schen
manueller Grenzwertreset
Holdfunktion
Anzeigetest
Anzeige von Mel3wert
Anzeige von Maximalwert
Anzeige von Minimalwert
> externe Sendeauslésung

0-10 .. 10 0

VVVVVVVVVV
o

o
1

unktion digitaler Eingang 2
keine Funktion

Max-, Minspeicher ricksetzen
Tarieren

Tarawert I6schen
manueller Grenzwertreset
Holdfunktion

Anzeigetest

Anzeige von Mel3wert
Anzeige von Maximalwert
Anzeige von Minimalwert
externe Sendeauslosung

0-11

VVVVVVVVVVS

I—‘@OO\ICDU'I-hOOI\JHOTI POoO~NOOMWNEO

o
v
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8. Programmierung

Vorein-

Param. Bedeutung Einstellbereich
stellung

unktion Taster “*”

keine Funktion

Max-, Minspeicher ricksetzen
Tarieren 0..5 0
Tarawert |[6schen
manueller Grenzwertreset
externe Sendeauslésung

0-12

VVVVVV

nktion Taster “-”

keine Funktion
MelRwert anzeigen
Mittelwert anzeigen
Maximumwert anzeigen 0..7 0
Minimumwert anzeigen
Holdwert anzeigen

Grenzwert 1 anzeigen/editieren
Grenzwert 2 anzeigen/editieren

0-13

VVVVVVVV

nktion Taster “+”

keine Funktion
Melwert anzeigen
Mittelwert anzeigen
Maximumwert anzeigen 0..7 0
Minimumwert anzeigen
Holdwert anzeigen

Grenzwert 1 anzeigen/editieren
Grenzwert 2 anzeigen/editieren

0-14

VVVVVVVV

ergleichsstellenmodus
Thermoelement + konstante
Vergleichsstelle
0-15 1-> Therm_oelement + interne 0.3 5
Vergleichsstelle
2 -> Thermoelement ohne
Vergleichsstelle

3 -> interne Vergleichsstelle

F
0 -
1-
2 -
3-
4 -
5-
F
0 -
1-
2 -
3-
4 -
5-
6 -
7 -
F
0 -
1-
2 -
3-
4 -
5-
6 -
7 -
V
0->

0-16 Konstante Vergleichsstelle in ° 0..50 0
Umschaltung Celsius / Fahrenheit
0-17 0-> Temperaturanzeige in °C 0..1 0

1-> Temperaturanzeige in °F

0-18 Leltu.ngswlderstand bei Pt100 0.0 .. 100,0 0.0
2-Leiter in Q

0-19 Zugangscode 0..999 0

OEnd | Programmierebene P-00 verlassen
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8. Programmierung

8.3.1. Skalierung des Anzeigebereiches

Die Ubersteuerung bzw. Untersteuerung tritt erst auf, wenn der programmierte
Anzeigebereich (Parameter 0-02 und 0-03) um mehr als 1 % Uber- bzw. unterschrit-
ten wird.

« Ubersteuerung wird in der Anzeige signalisiert durch “nnnnnn”
» Untersteuerung wird in der Anzeige signalisiert durch “uuuuuu”

Samtliche MelRbereiche sind werksseitig kalibriert. Zur Inbetriebnahme
nb~ des Mel3wertanzeigers ist keine Kalibrierung erforderlich.
Die Mel3bereiche Pt100 und Thermoelemente sollten vom Anwender
nicht kalibriert werden.

Soll eine Anpassung des Anzeigebereiches an die Eingangsgrolie erfolgen, so kann
dies auf zwei verschiedene Arten durchgefiihrt werden:

» Kalibrieren ohne Eichquelle
» Kalibrieren mit Eichquelle

Kalibrieren ohne Eichquelle
Uber die Parameter 0-02 und 0-03 werden die Anzeigewerte fir den minimalen und
den maximalen Signalwert eingestellt.

' Der Parameter 0-01 muf3 auf O programmiert sein

Anzeigewert

Beispiel: 0 ——————— — === — |
. . 0-03
Eingangsbereich: £ 10 V #16000 - |
. . +16000 —+—
Anzeigebereich : = 20000 el |
Folge Param. Einstellung +12000 :
1. 0-00 0 o |
2 0-01 O +6000 + |
3. 0-02 -20000 Nl |
Untersteuerun +2000 T
4. 0-03 20000 J«(:i;;;::;; 111111111)'
. - tpv-ov -8V -7V -6V -5V -4V -3V -2V -1 +TV 42V 43V +4V 45V +6V +7V +8V +9V+10V]
5 OEnd RUCkSprung I T e Ubersteuerung
| -+ -4000
| -+ -6000
: - -8000
I -+ -10000
| -+ -12000
: -+ -14000
I -+ -16000
| Parameter T -180c0
== 0 _ W 20000
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Kalibrieren mit Eichquelle

Uber die Parameter 0-02 und 0-03 werden die Anzeigewerte fiir den minimalen und
den maximalen Signalwert eingestellt. Der minimale und der maximale Signalwert
werden dabei direkt am MelRanzeiger angelegt.

Der Parameter 0-01 muf3 auf 1 programmiert sein.

Achtung: bei einer Mel3geratekalibrierung mit Eichquelle werden die
werksseitigen Abgleichdaten verandert. Diese Funktion sollte nur dann
benutzt werden, wenn eine geeignete Eichquelle vorhanden ist. Die
werksseitigen Abgleichdaten werden verandert, sobald der Inhalt des
Parameters 0-02 oder 0-03 zur Anzeige gebracht werden.

Beispiel:
Eingangssignal: +0,5 V bis +8,6 V
Anzeigebereich: 1000 bis + 10000

Folge Param. Arbeitsschritt Einstellungen
1. 0-00 Parameter auf 0-00 einstellen 0
2. 0-01 - 1
3. - 0,5 V am Eingang anlegen -
4. 0-02 - 1000
5. - 8,6 V am Eingang anlegen
6. 0-03 - 10000
7. OEnd - Rucksprung

+20000 A\

+18000 —
+16000
+14000
+12000 Parameter
10000 4— — — — — — — — — — =

+8000 +

+6000 +

Parameter

+4000 + 0-02

+2000

|
T T T T T T T T T T T T T T T T T T
-0V -9V -8V -7V -6V|-5V -4V -3V -2V -1V +1V+2V +3V +4V +5V +6V +7V +8V +9+10V

- -2000
Untersteuerung Ubersteuerung

-+ -4000

-+ -6000

- -8000

- -10000

- -12000

- -14000

- -16000

~ -18000

V-goooo
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8.4. Programmierebene fir Linearisierung P-01
Param. Bedeutung Einstellbereich Vorein-
stellung

1-00 A.nzahll yerwendeter 2 10 5
Linearisierungspunkte

1-01 Ll_near|S|erungspunkt 1 * max. prog. -10000
Eingangswert Anzeigewert

1-02 Linearisierungspunkt 1 + max. prog. -10000
Ausgangswert Anzeigewert

1-03 Ll_near|S|erungspunkt 2 * max. prog. +10000
Eingangswert Anzeigewert

1-04 Linearisierungspunkt 2 + ma>.<. prog. +10000
Ausgangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 3 + max. prog.

1-05 . : 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 3 + max. prog.

1-06 . 0
Ausgangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 4 + max. prog.

1-07 ) : 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 4 + max. prog.

1-08 . 0
Ausgangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 5 + max. prog.

1-09 . i 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 5 + max. prog.

1-10 . 0
Ausgangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 6 + max. prog.

1-11 . 4 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 6 + max. prog.

1-12 . 0
Ausgangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 7 + max. prog.

1-13 . i 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 7 + max. prog.

1-14 . 0
Ausgangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 8 + max. prog.

1-15 . 4 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 8 + max. prog.

1-16 . 0
Ausgangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 9 + max. prog.

1-17 ) : 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 9 + max. prog.

1-18 . 0
Ausgangswert Anzeigewert
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Param. Bedeutung Einstellbereich vorein-
stellung
Linearisierungspunkt 10 + max. prog.

1-19 : . 0
Eingangswert Anzeigewert
Linearisierungspunkt 10 + max. prog.

1-20 . 0
Ausgangswert Anzeigewert

1End | Programmierebene P-01 verlassen

8.4.1. 10-Punkte-Linearisierung
Der MelRwertanzeiger verfugt tber die Mdglichkeit, eine Kennlinienlinearisierung
uber maximal 10-Punkte vorzunehmen.

Linearisierung des Eingangssignales
* nur im programmierten Anzeigebereich moglich (Parameter 0-02 und 0-03)

Vorgehensweise zur Kennlinieneingabe
* Anzahl der Linearisierungspunkte eingeben (Parameter1-00)

* Eingabe der Linearisierungspunkte, bestehend aus einem Eingangs- und Aus-
gangswert.

» Bei Verlassen des Betriebszustandes “Programmierung” werden die Linearisie-
rungspunkte in aufsteigender Reihenfolge sortiert

Rucksetzen der Linearisierungspunkte durch
* Veranderung des Parameters 0-02 oder 0-03
* Umschaltung auf einen anderen Mel3bereich

Rucksetzen der Linearisierungspunkte auf

* Anzahl der Linearisierungspunkte = 2 (Parameter 1-00)
» Linearisierungspunkt 1 = Parameterwert von 0-02

» Linearisierungspunkt 2 = Parameterwert von 0-03

ERMA-Electronic GmbH 28



8. Programmierung

8.5.

Programmierebene fir Grenzwerte P-02

Param.

Bedeutung

Einstellbereich

Vorein-
stellung

2-00

atenquelle fur Grenzwert 1
Grenzwert 1 aus

Grenzwert 1 auf MeRwert
Grenzwert 1 auf Mittelwert
Grenzwert 1 auf Maximumwert
Grenzwert 1 auf Minimumwert
Grenzwert 1 auf Holdwert

VVVVYVYV

2-01

Arbeitskontakt bei Unterschreiten
Arbeitskontakt bei Uberschreiten
Ruhekontakt bei Unterschreiten

D
0
1
2
3
4
5
G
0
1
2
3 Ruhekontakt bei Uberschreiten

renzwert 1, Schaltart

V V V V

2-02

Grenzwert 1, Schaltpunkt

+ max. prog.
Anzeigewert

Param.
0-03

2-03

Grenzwert 1, Hysterese

1..1000

2-04

Grenzwert 1, Abfallverzégerung
in Sekunden

0..60

2-05

Grenzwert 1, Anzugsverzogerung
in Sekunden

0..60

2-06

Grenzwert 2, Datenquelle

0-> Grenzwert 2 aus

Grenzwert 2 auf MeRRwert
Grenzwert 2 auf Mittelwert
Grenzwert 2 auf Maximumwert
Grenzwert 2 auf Minimumwert
Grenzwert 2 auf Holdwert

VVVVV

2-07

renzwert 2, Schaltart

Arbeitskontakt bei Unterschreiten
Arbeitskontakt bei Uberschreiten
Ruhekontakt bei Unterschreiten
Ruhekontakt bei Uberschreiten

WNhNPFRPOQOITRwWNPE

V V V V

2-08

Grenzwert 2, Schaltpunkt

+ max.prog.
Anzeigewert

Param.
0-03

2-09

Grenzwert 2, Hysterese

1..1000

2-10

Grenzwert 2, Abfallverzogerung
in Sekunden

0..60

2-11

Grenzwert 2, Anzugsverzogerung
in Sekunden

0..60

2End

Programmierebene P-02 verlassen
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8.5.1. Grenzwertfunktionen
Folgende Datenquellen konnen auf Grenzwerte iberwacht werden:

* Melwert

e Mittelwert

e Maximum- oder Minimumwert
e Holdwert

Mitteilung der Grenzwertalarme
* Uber zwei Relais bzw. tber frontseitige LED 1 und LED 2

Rucksetzen der programmierten Schaltpunkte durch
» Veranderung der Parameter 0-02 oder 0-03

* Umschaltung auf einen anderen Mel3bereich
Rucksetzen der Schaltpunkte auf Voreinstellung

» Parameterwert von 0-03

» Grenzwerte werden ausgeschaltet

Programmierbare Funktionen fir jeden Grenzwert
» Schaltpunkt und Hysterese
* Anzugs- und Abfallverzégerung

Bei Erreichen des Schaltpunktes wird die Relaisfunktion verzogert ausgeldst. Ein

Schaltsignal kirzer als die eingestellte Zeit wird nicht gewertet.
» Schaltverhalten

Abfallen oder Anziehen des Relais bei Uber- oder Unterschreiten des Schaltpunk-

tes.

Manueller Grenzwertreset

In Abhangigkeit der Programmierung der digitalen Eingange und des Funktions-

tasters erfolgt die Alarm-Ausgabe entweder gespeichert oder nicht gespeichert.

Alarm-Ausgabe gespeichert:

* Wenn die digitalen Eingange 1, 2 (Parameter 0-10 und 0-11) oder der Funktion-

staster Kl (Parameter 0-12) auf manueller Grenzwertreset programmiert ist.
* Rulcksetzen der gespeicherten Alarm-Ausgabe, je nach Programmierung durch

Aktivieren der digitalen Eingange oder Betétigen des Funktionstasters EE .

Alarm-Ausgabe nicht gespeichert:

* Wenn weder die digitalen Eingédnge 1, 2 oder der Funktionstaster auf

manueller Grenzwertreset programmiert ist.
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Anzeigen und Editieren der Grenzwerte
Die Grenzwerte kdnnen auf unterschiedliche Arten zur Anzeige gebracht und editiert
werden.

* Innerhalb der Programmierroutine, die tGiber den Zugangscode erreicht wird.
Wahrend der aktivierten Programmierroutine findet kein Mef3ablauf statt.

» Uber die Taste oder wahrend des normalen MefRablaufes.

Der Editiervorgang wird durch Betatigen der Taste (] beendet. Daraufhin wird
der neue Grenzwert in den MeRRablauf tbernommen (siehe 7.1. Bedienebene).
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8.5.2. Grenzwertiberwachung auf Uberschreiten

Ruhekontakt w9 e O o O
Uberschreiten % %
>
t
A teo O LEEE::\E)//::E e O
Arbeitskontakt ° % o
Uberschreiten %
— P
t
A — —_—
Schaltpunkt \ \\J
Schaltpunkt - \ }
Hysterese N
grenzwert-
Uberwachtes
Signal
. Y A 3 v | >
>
Anzugsver- Abfallver- t
zbgerung zégerung
8.5.3. Grenzwertiberwachung auf Unterschreiten
Ruhekontakt e O LEDE,/”C“)\E teo O
Unterschreiten % E
>
t
A e O LEDE&‘)’E Leb O
Arbeitskontakt ° o
Unterschreiten % %
>
t
A | —_—
Schaltpunkt + P— \
Hysterese / \&
Schaltpunkt / J
grenzwert-
Uiberwachtes
Signal
¥ v v
e S
Anzugsver- Abfallver- t
zOgerung zOgerung
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8.6. Programmierebene fir Analogausgang P-03
Die Parameter der Programmierebene fur den Analogausgang sind nur bei Geraten
mit der Option Analogausgang vorhanden.

Param. Bedeutung Einstellbereich vorein-
stellung
Analogausgang, Datenquelle
0-> MelRwert auf Analogausgang
1-> Mittelwert auf Analogausgang
3-00 : 0.4 0
2 -> Maximumwert auf Analogausgang
3 -> Minimumwert auf Analogausgang
4 -> Holdwert auf Analogausgang
Analogausgang, Konfiguration
0-> Obisl0V
3-01 1-> 2bis10V 0.3 0
2-> 0bis 20 mA
3-> 4 bis20 mA
3-02 Anzeigewert fir minimale Ausgangsgroéfie  max. prog. -10000
Anzeigewert
3-03 Anzeigewert fir maximale Ausgangsgrolie + max. prog. 10000
Anzeigewert
3End | Programmierebene P-03 verlassen

8.6.1. Ausgangsskalierung fir Analogausgang

Die Skalierung des Analogausganges erfolgt Gber die Parameter 3-02 und 3-03.
Dabei konnen beliebige Anzeigewerte fur die minimale und maximale Ausgangsgro-
e angegebenwerden. Ausgangsgrof3e und Anzeigewerte werden durch eine lineare
Gleichung verknupft.

Folgende Datenquellen kdnnen auf den Analogausgang gegeben werden:
* MelRwert

* Mittelwert

e Minimum- oder Maximumwert

* Holdwert

Rucksetzen der Analogausgangsskalierung durch:
* Veranderung des Parameters 0-02 oder 0-03
* Umschaltung auf einen anderen Mel3bereich

Ricksetzen der Analogausgangsskalierung auf:
» Parameter 3-02 wird auf den Wert des Parameters 0-02 gesetzt
o Parameter 3-03 wird auf den Wert des Parameters 0-03 gesetzt
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8.6.2. Analogausgang im Fehlerfall

Ausgangssignal

Ausgabewert bei

Ausgabewert bei

Fuhlerbruch Kurzschlul3
Spannung 0 bis 10 V 11V oV
Spannung 2 bis 10 V 11V 1V
Strom 0 bis 20 mA 22 mA 0 mA
Strom 4 bis 20 mA 22 mA 2 mA

Ausgangssignal

Ausgabewert bei

Ausgabewert bei

Ubersteuerung Untersteuerung
Spannung 0 bis 10 V 10V oV
Spannung 2 bis 10 V 10V 2V
Strom 0 bis 20 mA 20 mA 0 mA
Strom 4 bis 20 mA 20 mA 4 mA
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8.7. Programmierebene fir serielle Schnittstelle P-04

Die Programmierebene ist nur bei den Geraten vorhanden, die optional mit einer
Schnittstelle ausgestattet sind. Die Schnittstellenmodule sind bidirektional und gal-
vanisch von der weiteren Gerateelektronik getrennt.

Vorein-
stellung

4-00 Adresse der seriellen Schnittstelle 0..31 1

Baudrate der seriellen Schnittstelle
0-> 300 Baud

600 Baud

1200 Baud

2400 Baud

4800 Baud

9600 Baud

19200 Baud
Ubertragungsmode

0-> PC-Mode

4-02 1-> Terminal-Mode mit Zeitsteuerung 0.2 0
2 -> Terminal-Mode mit ext. Sendeauslosung
Sendezyklus in sec

0-> Ubertragung im MeRtakt

Datenquelle fiir Ubertragung

0-> MelRwert

4-04 1-> Mittelwert 0.3 0
2 -> Maximalwert

3-> Minimalwert
Handshake-Steuerung bei Option RS 232
4-05 0 -> ohne Handshake-Steuerung 0.1 1
1-> mit Handshake-Steuerung

4End Programmierebene P-04 verlassen

Param. Bedeutung Einstellbereich

4-01 ]

OO, WNERE
V VVVVYV

4-03 0 .. 3600 0

Das Gerat kann vollstandig Uber die serielle Schnittstelle gesteuert werden. Das
bedeutet, es kann von einem Leitrechner identifiziert werden (Geratebezeichnung,
Revisionsnummer), es kdnnen alle Parameter eingestellt, sowie alle Mel3werte und
die eingestellten Parameter abgefragt werden.
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8.7.1. Ubertragungsmode

PC-Mode

Im PC-Mode missen die gewiinschten Daten durch einen speziellen Befehl vom PC
angefragt werden. Der Befehlsatz wird in einer seperaten Anleitung beschrieben.

Terminal-Mode mit Zeitsteuerung

Eine Ubertragung kann durch einen internen Timer (4-03) ausgeldst werden. Dieser
ist im Bereich von 0 sec (Sendung im Mel3takt) bis 3600 sec einstellbar und 16st im
eingegeben Zeitintervall automatisch eine Sendung aus.

Terminal-Mode mit externer Sendeauslosung

Eine Ubertragung kann durch einen externen Kontakt (0-10 = 10 bzw. 0-11 = 10)
oder durch die -Taste (0-12 = 5) ausgeldst werden.

8.7.2. Ubersicht der Schnitistellen

RS 485 RS 232 Current-Lo_op, TTY
passiv
Ubertragungsart symetrisch unsymetrisch symetrisch
max. Kabellange 1200 m 15m 300 m
Anzahl Sender 32 1 1
Anzahl Empfanger 32 1
Anzahl der Leitungen 2 3/5 2
Treiber-Ausgang L5V + 15V 20 MA
unbelastet max.
Treiber-Ausgang +15V +5V..£15V 20 mA
belastet
Empfanger-Eingang £03V £3V 10 mA
minimal
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Programmierung Schnellibersicht

8.8.

T

HamsbBuehsny
0T pjundsBuniaisieaur]

uamsbuebsny
0T pjundsBuniaisieaur]

uamsbuebsny
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8. Programmierung
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9. Softwarefunktionen

9. Softwarefunktionen

9.1. Maximum-, Minimumerfassung

Der MeRwertanzeiger verfiigt standardmafig tber einen Maximum- und Minimum-
speicher. Die Maximum- und Minimumspeicher sind gleichzeitig vorhanden und
konnen Uber Tastenbetatigungen oder Aktivieren der digitalen Eingange auf die
Anzeige gebracht werden. AulRerdem lassen sich der Maximum- und Minimumspei-
cher grenzwertiberwachen und sind auf den Analogausgang schaltbar.

Rucksetzen des Maximum- und Minimumspeichers:
» automatisch Uber die programmierte Speicherresetzeit (Parameter 0-09)
* Uber digitale Eingdnge 1 und 2 (Parameter 0-10 und 0-11)

* Funktionstaster betatigen (Parameter 0-12)
» bei Verlassen der Programmierroutine

Maximum- und Minimumspeicher anzeigen
» standardmafig eingestellt als Datenquelle fir die Anzeige (Parameter 0-06)
» Aktivieren der digitalen Eingéange 1 oder 2 (Parameter 0-10 und 0-11)

» Betétigen der Taste oder (Parameter 0-13 und 0-14)

Signalisierung der Anzeige des Maximum- und Minimumspeichers
» LED 3 leuchtet in der Farbe grin => Maximumwert wird angezeigt
» LED 3 leuchtet in der Farbe rot => Minimumwert wird angezeigt

9.2. Mittelwertbildung

Um ein mit Stérungen beaufschlagtes Eingangssignal in der Anzeige zu beruhigen,
ist der Mel3wertanzeiger mit einer gleitenden Mittelwertbildung ausgestattet. Im
Parameter 0-05 kann die Anzahl der Messungen eingestellt werden, die zur Mittel-
wertbildung herangezogen werden.

Die Mittelwertbildung erfolgt gleitend, d.h. die Mel3rate wird nicht verandert, sondern
es wird zu jedem Zeitpunkt der Mittelwert der letzten x Messungen dargestellt. Der
Endwert wird nach einer e-Funktion erreicht. Die Zeitkonstante der e-Funktion wird
durch folgende Formel berechnet.

Anzahl der Messungen
Messungen pro Sekunde

Zeitkonstante =

Bei einem Sprungbefehl am Eingang hat die Anzeige nach 5 Zeitkonstanten 99,3%
des zugehdrigen Anzeigewertes erreicht.
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9. Softwarefunktionen

9.3. Tarierfunktion

Die Tarierung bewirkt eine Ubernahme des aktuellen MeRBwertes in den Taraspei-
cher. Der Tarawert wird subtrahiert und wirkt sich sowohl auf den MeRwert wie auf
den Mittelwert aus.

Der Tarawert wird nichtfliichtig in einem EEPROM gespeichert und bleibt auch nach
dem Ausschalten des Gerates erhalten.

Eine Tarierung kann folgendermal3en vorgenommen werden:
» Uber digitalen Eingang 1 (Parameter 0-10)
» Uber digitalen Eingang 2 (Parameter 0-11)

» durch Betétigen des Funktionstasters (Parameter 0-12)

Tarawert I6schen
» Uber digitalen Eingang 1 (Parameter 0-10)
e Uber digitalen Eingang 2 (Parameter 0-11)

» durch betatigen des Funktionstasters H (Parameter 0-12)

Ricksetzen des Tarawertes durch:
* Veranderung des Parameters 0-02 oder 0-03
* Umschaltung auf einen anderen Mel3bereich (Parameter 0-00)

9.4. Holdfunktion

Die Holdfunktion bewirkt bei Aktivierung das Einfrieren des Mel3- oder Mittelwertes
(Abhangig von der programmierten Datenquelle im Parameter 0-07) als Holdwert.
Ist die Holdfunktion nicht aktiv, entspricht der Holdwert dem Mel3- oder Mittelwert.

Aktivieren der Holdfunktion:
e Uber digitalen Eingang 1 (Parameter 0-10)
» Uber digitalen Eingang 2 (Parameter 0-11)

Rucksetzen des Holdwertes:
» bei Verlassen der Programmierroutine

Holdwert anzeigen
» standardmafig eingestellt als Datenquelle fir die Anzeige (Parameter 0-06)

» Betatigen der Taste oder (Parameter 0-13 und 0-14)

Der Holdwert kann

* angezeigt werden

» auf Grenzwerte Uberwacht werden

» auf den Analogausgang ausgegeben werden
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10. Vergleichsstelle fur Thermoelement

9.5. Anzeigetest
Durch Aktivierung des Anzeigetests werden samtliche Segmente der Anzeige ange-
steuert. Es erscheint auf der Anzeige “8.8.8.8.8.8.”

Aktivieren des Anzeigetests
» Uber digitalen Eingang 1 (Parameter 0-10)
» Uber digitalen Eingang 2 (Parameter 0-11)

9.6. Grundreset

Durch eine Tastenkombination kann am MeRwertanzeiger ein Grundreset durchge-
fuhrt werden. Hierbei werden alle Parameter auf die werksseitigen Voreinstellungen
gesetzt. Der Anzeigebereich des aktuellen MelR3bereiches wird hierbei auf die werks-
seitigen Daten eingestellt. Der eingestellte Mel3bereich (Parameter 0-00) wird nicht
verandert.

Auf der Anzeige wird wahrend des Grundresets der Text “Inlt.” angezeigt.

Grundreset durchfihren
Tasten [B] und und gleichzeitig fur 10 sec. betétigen

10. Vergleichsstelle fir Thermoelement

Der MelRwertanzeiger verfligt Uber einen internen Temperaturfuhler, der als interne
Vergleichsstelle bei Temperaturmessungen tUber Thermoelemente dient.

Im Parameter 0-16 (konstante Vergleichsstelle) kann eine konstante Temperatur
fur die Verrechnung der Vergleichsstelle eingegeben werden.

In Abhangigkeit des Parameter 0-15 (Vergleichsstellenmodus) kann folgende
Auswahl getroffen werden:

* Thermoelement + konstante Vergleichsstelle
* Thermoelement + interne Vergleichsstelle

» Thermoelement ohne Vergleichsstelle

» Temperatur der internen Vergleichsstelle

11. Leitungsabgleich fir Pt100
Pt100 2-Leiter

» Leitungsabgleich erforderlich tber Parameter 0-18 (Leitungswiderstand in Q)
Der maximale Leitungswiderstand betragt 100 Q.

Pt100 3-Leiter und 4-Leiter
» kein Leitungsabgleich erforderlich
» Leitungswiderstand wird gemessen und verrechnet
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12. Auswahl der Temperatureinheit

12. Auswahl der Temperatureinheit
Bei Temperaturmessungen tber Pt100-Fuhler und Thermoelemente kann die Tem-

peratureinheit in °C oder °F eingestellt werden.
Bei Anderung der Temperatureinheit (Parameter 0-17) werden sowohl die Anzeige,
Grenzwerte, Hysterese der Grenzwerte, konstante Vergleichsstelle und der Analo-

gausgang umgestellt.

13. Fehlermeldungen

13.1. Fihlerbruch
* blinkende Anzeige “Err01"
» Signalisierung von Fuhlerbruch bei Thermoelement oder Pt100-Messung

13.2. FuihlerkurzschluBB
* blinkende Anzeige “Err02 ”
» Signalisierung von Fuhlerkurzschluf3 bei Pt100-Messung
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14. Technische Daten

14. Technische Daten

14.1. Elektrische Daten

Melbereiche
Spannung
Eingangswiderstand
Strom
Eingangswiderstand
Thermoelement
Ni-CrNi (K)
Genauigkeit
Fe-CuNi (J)
Genauigkeit
Fe-CuNi (L)
Genauigkeit
PtRh90/10%-Pt (S)

Genauigkeit von 0 bis 250 °C
Genauigkeit von 250 bis 1750 °C

Cu-CuNi (T)
Genauigkeit

Cu-CuNi (U)
Genauigkeit

PtRh87/13%-Pt (R)
Genauigkeit

Vergleichsstelle fir Thermoelemente

intern
Genauigkeit
konstant
Pt100

Bereich

Auflésung

Genauigkeit
A/D-Wandleraufldsung
Mel3rate

Spannung, Strom

Temperatur
Grenzwerte

Signalisierung
Schaltspannung
Schaltstrom
Schaltleistung

:+ 10V, = 0,01 %, £ 1 Digit
-1 MQ

-+ 20 mA, £ 0,01 %, £ 1 Digit
:10Q

: -100 bis +1300 °C
:+1°C, = 1 Digit

: -100 bhis +1000 °C
:+1°C, = 1 Digit

: -100bis +900 °C
:+ 1°C, + 1 Digit

: 0 bis +1750 °C
:+5°C, + 1 Digit
:+1°C, £ 1 Digit

: -100 bis +400 °C
:+1°C, = 1 Digit

: -80 bis +400 °C
-+ 1°C, = 1 Digit

: 0 bis +1400 °C

-+ 2°C, = 1 Digit

:0-50°C

+x1°C

:0-50°C

. 2-Leiter/3-Leiter/4-Leiter
: -200,0 bis +600,0 °C
:0,1°C

:+0,5°C, = 1 Digit

: 16 Bit

: 10 Messungen/s

5 Messungen/s

: 2 potentialfreie Relais als Offner

oder Schliel3er programmierbar

: 2 frontseitige LEDs

: 250V AC/250V DC
:5AAC/5ADC

: 750 VA /100 W
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14. Technische Daten

Benutzereingange
Logik
Schaltschwelle

Option Analogausgang
Genauigkeit
Spannung
Strom
Isolationsspannung
Option Schnittstellen
Protokoll
Baudraten
Datenformat
Isolationsspannung
Versorgungsspannung AC
Leistungsaufnahme
Isolationsspannung
Option Versorgungsspannung DC
Leistungsaufnahme
Isolationsspannung
Geberversorgung (nur bei AC-Version)
Isolationsspannung

14.2. Mechanische Daten
Anzeige

Bedienung, Tastatur
Gehause
Abmessungen (B xH x T)
Einbautiefe
Montageart
Gewicht
AnschlulRart
Signale
Grenzwerte
Versorgung

: 10 kQ nach +5V

: NPN, max. 30 V

: L-Pegel < 0,4V

: H-Pegel > 3,5V

. Auflésung 16 Bit

1+ 0,2 % vom Endwert
:0/2-10V, max. 10 mA

: 0/4 - 20 mA, max. 500 Q
:3kV/1min

: RS 485, RS 232, TTY

: DIN 66 019 /1S0O 1745

: 300, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200
. 1 Start, 8 Data, N-Parity, 1 Stop
;1,6 KV /1 min

:95..250V AC/50..60Hz

. ca. 9 VA

:2,5kV/1min

:18..36 VDC

cca. 70 mA

:500V/1min

: 24V DC = 10 %, max. 125 mA
:500V/ 1 min

. 6-stellig, 14 mm, rot

: Dezimalpunkt programmierbar
: Vornullenunterdriickung

: Minuszeichen bei neg. Werten
: Frontfolie mit Kurzhubtasten

. Schalttafelgeh&ause DIN 43 700
:96 x 48 x 141 mm

: 148 mm inkl. Schraubklemmen
: Frontplatteneinbau

:ca. 4009

: steckbare Schraubklem

- fur max. o 1,5 mm?

: fir max. o 2,5 mm?

: fur max. o 2,5 mm?2
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15. Bestellbezeichnung

14.3. Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur
Lagertemperatur
Relative Luftfeuchte
Schutzklasse
Schutzart

Einsatzgebiet

CE

15. Bestellbezeichnung

0..50°C

:-20..70°C

: < 80 %, nicht kondensierend
: Schutzklasse |l

: Frontseite IP 54

: Anschlisse IP 20

: Verschmutzungsgrad 2

: Uberspannungskategorie ||

: EG-Richtlinie 89/336/EWG

: NSR 73/23/EWG

DM 3102 -

Gehauseausfihrung
0  Schalttafeleinbau
1 Panel-Clip
Frontrahmenfarbe
0 schwarz

Frontfolienausfuhrung

0
1
2

ERMA-Meter Logo
ohne Logo
kundenspezifisches Logo

Versorgung (Nennspannung)

0
1

95..250VAC
18 .. 36 V DC, galvanisch getrennt

Option Schnittstelle

0  ohne Schnittstelle

1  Schnittstelle RS 485
Schnittstelle RS 232
Schnittstelle Current-Loop, TTY

0 2
0 3
Optionen

0  ohne Option
1  mit Analogausgang
4 2 zusatzliche Grenzwerte (Relais) (*)

(*) in Vorbereitung
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