
CM 2510M         Mau ell-Mo saik-Systeme

Di gi ta ler Meß wert an zei ger

zur Mes sung von zeit ab hän gi gen Signalen

Be die nungs an lei tung



Ge währ lei stung

Grund sätz lich gel ten un se re "All ge mei nen Lie fe rungs- und Zah lungs be din gun gen". Ge währ lei stungs-
und Haf tungs an sprü che bei Per so nen und Sach schä den sind grund sätz lich aus ge schlos sen. 

Es wird eine Ga ran tie auf Ma te ri al und Ver ar bei tung von 2 Jah ren un ter fol gen den Vor aus set zun gen
ge währt: 

- be stim mungs ge mä ße Ver wen dung des Mess wert an zei gers

- sach ge mä ßes In stal lie ren, In be trieb neh men, Be trei ben und In stand hal ten des Mess wert an zei gers

- der Mess wert an zei ger darf bei de fek ten Si cher heits ein rich tun gen oder nicht ord nungs ge mäß
  an ge brach ten oder nicht funk tions fä hi gen Si cher heits- und Schutz vor rich tun gen nicht be trie ben
  wer den

- Be ach ten der Hin wei se in der Be die nungs an lei tung be züg lich Trans port,  La ge rung, Ein bau,
  In be trieb nah me, Be trieb, Grenz wer ten, In stand hal tung des Mess wert an zei gers

Wa ren zei chen

Alle im Text ge nann ten und ab ge bil de ten Wa ren zei chen sind Wa ren zei chen der je wei li gen In ha ber
und wer den als ge schützt aner kannt.
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1. Beschreibung

Der di gi ta le Meß wertan zei ger vom Typ CM 2510M ist ein uni ver sel les Meß ge rät

zur Dar stel lung zeitab hän gi ger Si gna le. Fol gen de Be triebs ar ten ste hen zur

Ver fü gung: 

• Zeit mes sung

• Im puls zäh lung vor wärts 

• Im puls zäh lung rück wärts

• Pe ri odendau er mes sung

• Im puls dau er mes sung

• Fre quenz mes sung

• Um dre hun gen

• Be triebs stun den zäh ler

• Ge schwin dig keits mes sung

Stan dard mä ßi ge Hard wa reop tio nen

• vier di gi ta le Ein gän ge

• Ge puf fer te Zähler wer te

Stan dard mä ßi ge Soft wa re funk tio nen 

• An zei ge test

• Au to ma ti sche Meß be reich sum schal tung

• Ge schwin dig keits mes sung in m/s u. km/h

• Ska lie rungs fak tor
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2. Sicherheitshinweise

Bit te le sen Sie vor Mon ta ge und In be trieb nah me des Ge rä tes die se Be die nungs -

an lei tung sorg fäl tig durch. Die Be die nungs an lei tung be in hal tet Hin wei se und

Warn ver mer ke die be ach tet wer den müs sen, um ei nen ge fahr lo sen Be trieb zu

ge währ lei sten.

Vor In be trieb nah me ist das Ge rät auf Be schä di gung durch un sach ge mä ßen

Trans port bzw. un sach ge mä ße La ge rung zu un ter su chen. Ist zu ver mu ten, daß

auf grund von even tu el len Be schä di gun gen ein ge fahr lo ser Be trieb nicht mög lich

ist, darf das Ge rät nicht in Be trieb ge nom men wer den.

Das Ge rät darf nie mals un ter Be din gun gen be trie ben wer den, die nicht den an ge -

ge be nen Spe zi fi ka tio nen und den An ga ben auf dem Ty pen schild ent spre chen.

War tung und In stand set zung darf nur von sach- und fach kun dig ge schul ten Per -

so nen vor ge nom men wer den, die mit den da mit ver bun de nen Ge fah ren und

Ga ran tie be stim mun gen ver traut sind.

2.1. Symbolerklärung

Vor sicht Ach tung Hin weis Tip

Vor sicht: wird ver wen det bei Ge fah ren für Le ben und Ge sund heit.

Ach tung: wird ver wen det bei Ge fah ren, die Sach schä den ver ur sa chen kön-

nen

Hin weis: wird ver wen det für Hin wei se, bei de ren Nicht be ach tung Stö run-

gen im Be triebsablauf ent ste hen kön nen.

Tip: wird ver wen det für Hin wei se, bei de ren Be ach tung Ver bes se run-

gen im Be triebsablauf er reicht wer den.
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3. Montage

3.1. Angaben zum Einsatzort

Die Mon ta ge darf nur ge mäß der an ge ge be nen IP- Schutz art vor ge nom men wer -

den. Die An zei ge muß ggf. zu sätz lich ge gen schäd li che Um weltein flüs se wie z.B. 

Spritz was ser, Staub, Tem pe ra tur ge schützt wer den.

3.2. Einbau des Meßwertanzeigers

• Ein schie ben des Ge rä tes von vor ne in ei nen Schalt ta fel- Aus schnitt (nach DIN
43700: 45+0,6 x 22,2+0,3 mm) oder Ein bau in ein Mau ell- Mo sa ik sy stem der Ty -
pen M 24 T, M 24 MK oder MK 24x48.

• wech sel sei ti ges Ver schie ben der Be fe sti gungs la schen bis das Ge rät sta bil
ein ge baut ist.
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4. Elektrischer Anschluß

4.1. Allgemeine Hinweise

• Steck ver bin der dür fen nie un ter Span nung ge steckt oder ge zo -
gen wer den.

• Alle Ver drah tungs ar bei ten dür fen nur span nungs los er fol gen.

• Lit zen sind mit ent spre chen den Ade rend hül sen zu ver se hen.

• Ach ten Sie un be dingt dar auf, daß die Span nung der Hilf se ner gie
mit den An ga ben auf dem Ge rät über ein stimmt.

• Es ist auf eine sorg fäl ti ge Er dung des Ge rä tes zu ach ten.

4.2. Hinweise zur Störsicherheit

Alle An schlüs se sind ge gen äu ße re Stö rein flüs se ge schützt. Der

Ein sat zort ist aber so zu wäh len, daß in duk ti ve oder ka pa zi ti ve Stö -

run gen nicht auf das Ge rät oder des sen An schluß lei tun gen ein wir -

ken kön nen. Stö run gen kön nen z.B. von Schalt netz tei len, Mo to ren

oder Schüt zen ver ur sacht wer den. Durch ge eig ne te Ka bel füh rung

und Ver drah tung kön nen Stö rein flüs se ver min dert wer den.

Grund sätz lich sind fol gen de Maß nah men er for der lich:

• Es darf nur ge schirm tes Ka bel ver wen det wer den.

• Die Ver drah tung von Ab schir mung und Mas se (0V) muß stern för -
mig und groß flä chig er fol gen.

• Das Ge rät muß in mög lichst gro ßem Ab stand von Lei tun gen ein -
ge baut wer den, die mit Stö run gen be la stet sind; ggf. sind zu sätz -
li che Maß nah men wie Schirm ble che oder me tal li sier te Ge häu se
vor zu se hen.

• Schütz spu len müs sen mit Fun ken löschglie dern be schal tet sein.

• Lei tungs füh rung par al lel zu Ener gie lei tun gen ist zu ver mei den.
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4.3. Anschluß- und Klemmenbelegung

Der An schluß al ler Ein- und Aus gän ge er folgt auf der Ge rä te rück sei te über steck -

ba re Schraub klem men.

4.4. Anschluß von digitalen Eingangssignalen

4.4.1. Betriebsart Zeitmesser/Stopuhr
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Klemmenbelegung:

01 Digitaler Signaleingang
02 Digitaler Signaleingang
03 Digitaler Signaleingang
04 Digitaler Signaleingang
05 Digitaler Signaleingang
06 Digitale Signalmasse
07 Spannungsversorgung (-)
08 Spannungsversorgung (+)

1 2 3 4 5 6 7 8
1

2: Stop

3: Start

4: Reset

6: GND

2
3

4
5

6
7

8



4.4.2. Betriebsart Impulszähler vorwärts/rückwärts

4.4.3. Betriebsart Perioden-/Impulsdauermessung

4.4.4. Betriebsart Frequenz-/Umdrehungsmessung

4.4.5. Betriebsart Betriebsstundenzähler
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1

4: Reset

5: Meßeingang

6: GND

+
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3
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1

5: Meßeingang

6: GND

+

-

2
3

4
5

6
7

8
1

5: Freigabeanschluß +

4: Reset

6: Freigabeanschluß -

2
3

4
5

6
7

8

Freigabe

3,5V ... 30V

+

-

1

2: Toreingang

3: Richtungseingang

4: Reset

5: Zähleingang

6: GND

+

-

2
3

4
5

6
7

8



4.4.6. Betriebsart Geschwindigkeitsmessung

4.4.7. Anschluß der digitalen Eingänge

Di gi ta ler Ein gang 1

• ak ti viert An zei ge test

• ak tiv => Ver bin den von Klem me 1 und 6

• mas se schal ten de An steue rung, low- ak tiv

Di gi ta ler Ein gang 2

• ak tiv => Ver bin den von Klem me 2 und 6

• mas se schal ten de An steue rung, low- ak tiv

Di gi ta ler Ein gang 3

• ak tiv => Ver bin den von Klem me 3 und 6

• mas se schal ten de An steue rung, low- ak tiv

Di gi ta ler Ein gang 4

• ak tiv => Ver bin den von Klem me 4 und 6

• mas se schal ten de An steue rung, low- ak tiv
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4.5. Anschluß der Versorgungsspannung

5. Inbetriebnahme

Es ist un be dingt dar auf zu ach ten, daß die Ver sor gungs span nung

mit der auf dem Ty pen schild an ge ge be nen Ver sor gungs span nung

über ein stimmt.

Schlie ßen Sie die Ver sor gungs span nung (Klem me 7 (-) und 8 (+)) an.

Das Ge rät ist werk sei tig mit ei ner Grund ein stel lung ver se hen (Vor ein stel lun gen).

Vor der In be trieb nah me muß das Ge rät auf den vor ge se he nen Ein satz fall kon fi -

gu riert wer den.

Ach tung ! Bei der Kon fi gu ra ti on in ei ner funk ti ons fä hi gen An la ge ist

si cher zu stel len, daß das Ge rät bis zur end gül ti gen Kon fi gu ra ti on

kei ne Fehl funk tio nen aus lö sen kann.
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6. Programmierung

Die Pro gram mie rung des Meß wertan zei gers glie dert sich in meh re re Pro gram -

mierebe nen. Sie er folgt über die Schraub klem men 1, 2 und 3 auf der Rück sei te

des Meß wertan zei gers. Es ist zweck mä ßig, an jede Schraub klem me ei nen Ta -

ster an zu schlie ßen

Taster Betätigung

Schraubklemme 1
“P Taste”

Selektieren von
- Programmierebene
- Parameter

Schraubklemme 2
“+ Taste”

Inkrementieren von
- Programmierebene
- Parameternummer
- Parameter

Schraubklemme 3
“- Taste”

Dekrementieren von
- Programmierebene
- Parameternummer
- Parameter

Ein tritt in den Pro gram mier mo dus

• “P Ta ste” be tä ti gen und zu sätz lich “+ Ta ste” be tä ti gen

• auf der An zei ge er scheint “P-00"
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1

8: +18 ... +36 V/DC

7: 0 VDC-Versorgung

18-36 V/DC

2
3

4
5

6
7

8

2: "+" 

3: "-"  

6: GND

- Taste

- Taste

- Taste

1: "P" 



Be en den des Pro gram mier mo dus

• “+ Ta ste” oder “- Ta ste” so lan ge be tä ti gen bis auf der An zei ge “PEnd” er -
scheint

• mit “P Ta ste” be stä ti gen

• Rück sprung in den nor ma len Meß ablauf

Aus wahl der Pro gram mierebe ne

• mit “+ Ta ste” oder “- Ta ste” die ge wünsch te Pro gram mierebe ne aus wäh len
(es steht nur die Pro gram mierebe ne P-00 zur Ver fü gung)

• Pro gram mierebe ne mit “P Ta ste” be stä ti gen

• An zei ge der Pa ra me ter num mern der aus ge wähl ten Pro gram mierebe ne
“0-00"   => Pa ra me ter 0 der Pro gram mierebe ne 0

Rück sprung aus der Pro gram mierebe ne

• “+ Ta ste” oder “- Ta ste” so lan ge be tä ti gen bis auf der An zei ge “0End” er scheint
z.B.: “0End” =>Rück sprung aus Pro gram mierebe ne 0

• mit “P Ta ste” be stä ti gen

• auf der An zei ge er scheint die Pro gram mierebe ne
“P-00" => für Pro gram mierebe ne 0

Aus wahl des Pa ra me ters

• mit “+ Ta ste” oder “- Ta ste” den ge wünsch ten Pa ra me ter aus wäh len

• Pa ra me ter mit “P Ta ste” be stä ti gen

• auf der An zei ge er scheint der zu letzt pro gram mier te Wert des aus ge wähl ten
Pa ra me ters

Än dern und Be stä ti gen des aus ge wähl ten Pa ra me ters

• mit “+ Ta ste” oder “- Ta ste” den Pa ra me ter än dern

• Pa ra me ter mit “P Ta ste” be stä ti gen

• auf der An zei ge er scheint die Pro gram mierebe ne und die Num mer des Pa ra -
me ters
z.B.: “0-05" => Pa ra me ter 5 der Pro gram mierebe ne 0
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6.1. Übersicht über die Programmierebenen

Es steht eine Pro gram mierebe ne zur Ver fü gung.

P-00: Pro gram mierebe ne zur Meß ge rä te kon fi gu ra ti on

Die Meß ge rä te kon fi gu ra ti on dient zur Aus wahl und An pas sung der ge wähl ten

Be triebs art. Zu sätz lich kön nen in die sem Re gi ster all ge mei ne Funk tio nen wie

z.B.: Kom mas, An zei ge hel lig keit usw. aus ge wählt und ver än dert wer den.

6.2. Programmierebene zur Konfiguration P-00

Param. Bedeutung Einstellbereich
Vorein-
stellung

0-00

Auswahl der Betriebsart
0 -> Zeitmessung (Stopuhr)
1 -> Impulszählung vorwärts
2 -> Impulszählung rückwärts
3 -> Periodendauermessung
4 -> Impulsdauermessung
5 -> Frequenzmessung
6 -> Umdrehung
7 -> Betriebsstundenzähler
8 -> Geschwindigkeit in m/s
9 -> Geschwindigkeit in km/h

0 .. 9 0

0-01

Meßbereichsauswahl:

0 .. 2 0

Funktion b. Zeitmesser (Stopuhr),
Impuls-/Periodendauermessung
0 -> automatischer Meßbereich
1 -> Auflösung 0,01 Sec.
2 -> Auflösung 0,1 Sec.

Funktion b. Impulszähler (v/r)
0 -> Zähler 6-stellig 

(XXXX.X -> XXXXX)
1 -> Zähler 5-stellig

(letzte Stelle “Einer”) 
2 -> Zähler 6-stellig

(letzte Stelle “Zehner”)
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Param. Bedeutung Einstellbereich
Vorein-
stellung

0-01

Fortsetzung Meßbereichsauswahl:
Funktion b. Frequenzmessung
0 -> automatischer Meßbereich
1 -> Auflösung 1 Hz
2 -> Auflösung 0,1 Hz
3 -> Auflösung 0,01 Hz 0 .. 3

0

Funktion b. Umdrehungen / min.
0 -> automatischer Meßbereich
1 -> Auflösung 1 U/min
2 -> Auflösung 0,1 U/min
3 -> Auflösung 0,01 U/min

Funktion b. Betriebsstundenzähler
0 -> automatischer Meßbereich
1 -> Auflösung 0,01 h
2 -> Auflösung 0,1 h

0 .. 2

Funktion b. Geschw. (m/s)
0 -> Meßstrecke = 1 m

Auflösung = 0,01 m/s 
1 -> Meßstrecke = var. (P 0-07)

Auflösung = 0,01 m/s

0 .. 1

Funktion b. Geschw. (km/h)
0 -> Meßstrecke = 1 m

Auflösung = 0,1 km/h
1 -> Meßstrecke = var. (P 0-07)

Auflösung = 0,1 km/h

0 .. 1

0-02 Offset für Zählbetrieb
-9999 ..
+99999

0

0-03

Helligkeit der Anzeige
0 -> Anzeigehelligkeit   50 %
1 -> Anzeigehelligkeit 100 %

0 .. 1 1
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Param. Bedeutung Einstellbereich Vorein.

0-04

Nachkommastellen (nicht bei auto.
Meßbereichsauswahl!)
0 -> XXXXX
1 -> XXXX.X
2 -> XXX.XX
3 -> XX.XXX
4 -> X.XXXX

0 .. 4 0

0-05

 Betriebsstundenzähler:
0 -> Zähler nach Anschluß der Be- 
triebsspannung aktiv.
1 -> Zähler nach Anschluß der Be-

triebsspannug und des Freiga-
beeingangs aktiv.

- -

0-06 Auswahl - Anzeigeübersteuerung 0...1 0

0-07

Skalierungsfaktor/Wegstrecke:

0.001 - 10.000 1.000

Funktion b. Impulszähler
einstellbarer Multiplikationsfaktor

Funktion b. Frequenzmessung
einstellbarer Multiplikationsfaktor

Funktion b. Umdrehungen / min.
einstellbarer Multiplikationsfaktor

Funktion b. Geschw. (m/s, km/h)
einstellbare Wegstrecke in m

1.000 - 10.000 1.000

0-08

Konfiguration Digit 1 (letzte Stelle),
nur bei Betriebsarten Frequenz-/ und 
Umdrehungsmessung
0 -> Anzeige in   1-er Schritten
1 -> Anzeige in   2-er Schritten
2 -> Anzeige in   5-er Schritten
3 -> Anzeige in 10-er Schritten

0 .. 3 0

0-09 Reserve: keine Funktion - -

0End Programmierebene P-00 verlassen
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6.3. Programmierung-Schnellübersicht
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"P Taste"  und "- Taste" betätigen

0-00 P

P
Auswahl der Betriebsart

Meßbereichsauswahl

0-02

0-01

0-03
-+

-+

-+

P

P
Offset für Zählbetrieb

Helligkeit der Anzeige

0-04

0-05
-+

-+ P

P

Anzahl der 
Nachkommastellen

Konfiguration des 
Betriebsstundenzählers

0-06 P Reserve

Reserve

0-07
-+ P

P

P

P

Skalierungsfaktor bzw.
Wegstrecke

Konfiguration Digit 1

-+

-+

-+

-+

P
1

- 2

3

- a

0-08

0-09

0End +1
2P 3

P
Bedienebene

P-00 -
+

PEnd
+3

a

Legende

P

+

-

"P Taste" betätigen
Schraubklemme 1

"+ Taste" betätigen
Schraubklemme 2

"- Taste" betätigen
Schraubklemme 3



7. Übersicht über die Betriebsarten

7.1. Zeitmessung (Stopuhr)

In der Be triebs art Zeit mes sung/Stopuhr (Pa ra me ter 0-00 = 0) wird die Zeit dau er

zwi schen ei nem Start- und ei nem Sto pim puls an ge zeigt.

Zeit mes sung star ten

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 3

Zeit mes sung stop pen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 2

An zei ge zu rück set zen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

Über den Pa ra me ter 0-01 kann die ge wünsch te Auf lö sung ein ge stellt wer den.

7.2. Impulszählung vorwärts

In der Be triebs art Im puls zäh lung vor wärts (Pa ra me ter 0-00 = 1) wird die An zahl

von Im pul sen zwi schen zwei stei gen den Flan ken auf die An zei ge aus ge ge ben:

Zu sätz lich be steht die Mög lich keit ei nen Offset- Wert (Pa ra me ter 0-02) und ei nen

Ska lie rungs fak tor (Pa ra me ter 0-07) vor zu ge ben. Die se Wer te wer den mit der

An zei ge au to ma tisch ver rech net. Der Im puls zäh ler ver fügt über eine Puf fer -

funk ti on. Bei Aus fall der Span nungs ver sor gung blei ben die er fass ten Da ten ge -

spei chert, und ste hen nach ei nem neu en Ein schalt vor gang wie der zur

Ver fü gung.

Si gnalan schluß
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• Im puls sig nal an Klem me 5 (+) und Klem me 6 (-) an schlie ßen.

Tor funk ti on

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 2

Zähl rich tungs um schal tung

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 3

An zei ge zu rück set zen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

Über den Pa ra me ter 0-01 wird die An zahl der Stel len des Zäh lers ein ge stellt:

• P 0-01 —>1: Zäh ler 5- stel lig, letz te Stel le = “1-er”

• P 0-01 —>2: Zäh ler 6- stel lig, letz te Stel le = “10- er”

• P 0-01 —>0: Zäh ler schal tet au to ma tisch von 5 auf 6 Stel len um.

7.3. Impulszählung rückwärts

In der Be triebs art Im puls zäh lung rück wärts (Pa ra me ter 0-00 = 2) wird die An zahl

von Im pul sen zwi schen zwei stei gen den Flan ken von der  An zei ge sub tra hiert:

Zu sätz lich be steht die Mög lich keit ei nen Offset- Wert (Pa ra me ter 0-02) und ei nen

Ska lie rungs fak tor (Pa ra me ter 0-07) vor zu ge ben. Die se Wer te wer den mit der

An zei ge au to ma tisch ver rech net. Der Im puls zäh ler ver fügt über eine Puf fer -

funk ti on. Bei Aus fall der Span nungs ver sor gung blei ben die er fass ten Da ten ge -

spei chert, und ste hen nach ei nem neu en Ein schalt vor gang wie der zur

Ver fü gung.

Si gnalan schluß

• Im puls sig nal an Klem me 5 (+) und Klem me 6 (-) an schlie ßen
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Tor funk ti on

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 2

Zähl rich tungs um schal tung

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 3

An zei ge zu rück set zen

über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

Über den Pa ra me ter 0-01 wird die An zahl der Stel len des Zäh lers ein ge stellt:

• P 0-01 —>1: Zäh ler 5- stel lig, letz te Stel le = “1-er”

• P 0-01 —>2: Zäh ler 6- stel lig, letz te Stel le = “10- er”

• P 0-01 —>0: Zäh ler schal tet au to ma tisch von 5 auf 6 Stel len um.

7.4. Periodendauermessung

In der Be triebs art Pe ri odendau er mes sung (Pa ra me ter 0-00 = 3) wird die Zeit zwi -

schen zwei po si ti ven Im puls flan ken des Ein gangs signals ge mes sen:

Si gnalan schluß

• Ein gangs sig nal an Klem me 5 (+) und Klem me 6 (-) an schlie ßen

An zei ge zu rück set zen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

Über den Pa ra me ter 0-01 kann die ge wünsch te Auf lö sung ein ge stellt wer den.

Es wird im mer nur eine Pe ri ode er fasst. Je der Mess vor gang muß über

die Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gangs 4 neu ge star tet wer den.
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7.5. Impulsdauermessung

In der Be triebs art Im puls dau er mes sung (Pa ra me ter 0-00 = 4) wird die Zeit zwi -

schen po si ti ver und ne ga ti ver Im puls flan ke des Ein gangs signals ge mes sen:

Si gnalan schluß

• Ein gangs sig nal an Klem me 5 (+) und Klem me 6 (-) an schlie ßen

An zei ge zu rück set zen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

Über den Pa ra me ter 0-01 kann die ge wünsch te Auf lö sung ein ge stellt wer den.

Es wird im mer nur ein Im puls er fasst. Je der Mess vor gang muß über die

Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gangs 4 neu ge star tet wer den.

7.6. Frequenzmessung

In der Be triebs art Fre quenz mes sung (Pa ra me ter 0-00 = 5) wird eine an ge leg te

Fre quenz ge mes sen:

Si gnalan schluß

• Ein gangs sig nal an Klem me 5 (+) und Klem me 6 (-) an schlie ßen

Über den Pa ra me ter 0-01 kann der ge wünsch te Meß be reich ein ge stellt wer den.

Zu sätz lich be steht die Mög lich keit ei nen Ska lie rungs fak tor (Pa ra me ter 0-07) vor -

zu ge ben. Es ist je doch zu be ach ten, daß der Ska lie rungs fak tor bei au to ma ti scher 

Meß be reich saus wahl nicht ak tiv ist.
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7.7. Messung von Umdrehungen

In der Be triebs art Um dre hungs mes sung (Pa ra me ter 0-00 = 6) wird die An zahl

der Tak te pro Mi nu te an ge zeigt.

Si gnalan schluß

• Ein gangs sig nal an Klem me 5 (+) und Klem me 6 (-) an schlie ßen

Über den Pa ra me ter 0-01 kann der ge wünsch te Meß be reich ein ge stellt wer den.

Zu sätz lich be steht die Mög lich keit ei nen Ska lie rungs fak tor (Pa ra me ter 0-07) vor -

zu ge ben. Es ist je doch zu be ach ten, daß der Ska lie rungs fak tor bei au to ma ti scher 

Meß be reich saus wahl nicht ak tiv ist.

7.8. Betriebsstundenzähler

Das Meß ge rät dient als Be triebs stun den zäh ler, wenn der Pa ra me ter 0-00 auf 7

pro gram miert ist. Über den Pa ra me ter 0-05 kann der Frei ga be e in gang ein- bzw.

aus ge schal ten wer den.

Be triebs stun den zäh ler ohne Frei ga be e in gang star ten (Pa ram. 0-05 auf 0)

• mit dem An schluß der Ver sor gungs span nung an das Ge rät

• oder mit Ver las sen des Pro gram mier mo dus

Be triebs stun den zäh ler mit Frei ga be e in gang star ten (Pa ram. 0-05 auf 1)

• An le gen ei nes Pe gels zwi schen 3,5V ... 30V am Frei ga be e in gang.

Be triebs stun den zäh ler zu rück set zen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

• Ver las sen des Pro gram mier mo dus
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Über den Pa ra me ter 0-01 kann der ge wünsch te Meß be reich ein ge stellt wer den.

Zu sätz lich ver fügt der Be triebs stun den zäh ler über eine Puf fer funk ti on. Bei Aus -

fall der Span nungs ver sor gung blei ben die er fass ten Da ten ge spei chert, und ste -

hen nach ei nem neu en Ein schalt vor gang wie der zur Ver fü gung.

7.9. Geschwindigkeitsmessung in m/s

In der Be triebs art Ge schwin dig keits mes sung in m/s (Pa ra me ter 0-00 = 8) wird die 

Ge schwin dig keit in m/s in Ab hän gi keit der Zeit dau er zwi schen ei nem Start- und

ei nem Sto pim puls so wie ei ner fest ge leg ten Wegstrec ke an ge zeigt.

Ge schwin dig keits mes sung star ten

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 3

Ge schwin dig keits mes sung stop pen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 2

An zei ge zu rück set zen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

Über den Pa ra me ter 0-01 und den Pa ra me ter 0-07 kann die Wegstrec ke in Me -

tern ein ge stellt wer den:

Parameter 0-01 Parameter 0-07 Wegstrecke in m

0 XXXXX 1.000

1 0.000 - 10.000 0.0000 - 10.000

23 ERMA-Electronic GmbH

7. Übersicht über die Betriebsarten



7.10. Geschwindigkeitsmessung in km/h

In der Be triebs art Ge schwin dig keits mes sung in km/h (Pa ra me ter 0-00 = 9) wird

die Ge schwin dig keit in km/h in Ab hän gi keit der Zeit dau er zwi schen ei nem Start-

und ei nem Sto pim puls so wie ei ner fest ge leg ten Wegstrec ke an ge zeigt.

Ge schwin dig keits mes sung  star ten

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 3

Ge schwin dig keits mes sung stop pen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 2

An zei ge zu rück set zen

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 4

Über den Pa ra me ter 0-01 und den Pa ra me ter 0-07 kann die Wegstrec ke in Me -

tern ein ge stellt wer den:

Parameter 0-01 Parameter 0-07 Wegstrecke in m

0 XXXXX 1.000

1 0.000 - 10.000 0.0000 - 10.000

8. Softwarefunktionen

8.1. Anzeigetest

Durch Ak ti vie rung des An zei ge tests wer den sämt li che Seg men te der An zei ge

an ge steu ert. Es er scheint auf der An zei ge “8.8.8.8.8.”

Ak ti vie ren des An zei ge tests

• über Ak ti vie rung des di gi ta len Ein gang 1
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8.2. Meßbereichsüberschreitung

• eine Un ter steue rungh wird in der An zei ge si gna li siert durch “uu u uu”

Über Pa ra me ter 0-06 kann die An zei ge bei Meß be reichsüber schrei tung im Zäh -

ler mo dus kon fi gu riert wer den:

• Eine Über steue rung wird durch die An zei ge “nnnnn” si gna li siert Pa ra me ter
0-06 = 0)

• Bei Zäh lerüber lauf wird der Zäh ler auf 0 gsetzt und be ginnt von 0 an zu zäh len
(Pa ra me ter 0-06 = 1)

8.3. Filter für Zählbetrieb

Für die Be triebs art Im puls zäh ler kann ein di gi ta les Ein gangs fil ter pro gram miert

wer den. Zäh lim pul se über 17 Hz wer den nach der Ak ti vie rung nicht mehr er faßt.

Ein gangs fil ter ak ti viert:

• Pa ra me ter 0-09 = 1
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9. Technische Daten

Meßbereiche
Zeitmessung : 10 ms - 9999,9 s
Impulszählung (Zählbetrieb) : max. 7 kHz/17Hz
Impulsdauer : 0,01 s - 9999,9 s
Periodendauer : 0,01 s - 9999,9 s
Frequenzmessung : 0,6 Hz - 9,999 kHz
Umdrehungen/min : 42 U/min - 9999 U/min
Betriebsstunden : 0,02 h - 9999,9 h
Geschwindigkeit m/s : s = 1 m - 10 m

: t = 0,1 s - 10 s
Geschwindigkeit km/h : s = 1m - 10 m

: t = 0,1 s - 10 s
Pegel 
Pegel für digitale Signaleingänge 1-5 : Low-Pegel < 0,4 V

: High-Pegel > 3,5 V
: Max. Pegel: 30 V

Anzeige : 5-stellig, 8 mm
Spannungsversorgung : 18 bis 36 V DC (isoliert)

Stromaufnahme : max. 30 mA (rote Anzeige)
: max. 43 mA (grüne Anzeige)

optional : 12 V DC, ± 10 % (isoliert)
: 5 V DC, ± 10 % (isoliert)

Gehäuse : 48 x 24 x 86,5 mm
Einbautiefe : < 95 mm (ink. Gegenstecker)
Schutzart, Gehäusefront : IP 40
Schutzart, Anschlüsse : IP 20

EMV : EMV-konform nach
EG-Richtlinie

  89/336/EWG
Arbeitstemperaturbereich : 0 bis 50 °C
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10. Bestellbezeichnung

CM 2510M - 

Gehäuseausführung

0 Mauell-Mosaiksystem

Frontrahmenfarbe

0 schwarz

1 mausgrau RAL 7037

Frontblendenausführung

0 nur Frontblende

1 Frontblende ERMA-METER

2 Frontblende neutral

Anzeigenfarbe

0 rot

1 grün

Versorgungsspannung

0 5 V DC, ± 10 % (isoliert)

1 12 V DC, ± 10 % (isoliert)

2 18 bis 36 V DC (isoliert)
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ERMA - Elec tro nic GmbH
Max-Eyth-Str. 8
D-78194 Im men din gen

Te le fon (07462) 2000 0
Fax (07462) 2000 29
email info@erma-elec tro nic.com
Web www.erma-elec tro nic.com


