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Gewabhrleistung

Grundsatzlich gelten unsere "Allgemeinen Lieferungs- und Zahlungsbedingungen". Gewahrleistungs-
und Haftungsanspriiche bei Personen und Sachschaden sind grundsatzlich ausgeschlossen.

Es wird eine Garantie auf Material und Verarbeitung von 2 Jahren unter folgenden Voraussetzungen
gewahrt:

- bestimmungsgemafe Verwendung des Messwertanzeigers
- sachgemales Installieren, Inbetriebnehmen, Betreiben und Instandhalten des Messwertanzeigers

- der Messwertanzeiger darf bei defekten Sicherheitseinrichtungen oder nicht ordnungsgemaf
angebrachten oder nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen nicht betrieben
werden

- Beachten der Hinweise in der Bedienungsanleitung beziglich Transport, Lagerung, Einbau,
Inbetriebnahme, Betrieb, Grenzwerten, Instandhaltung des Messwertanzeigers

Warenzeichen

Alle im Text genannten und abgebildeten Warenzeichen sind Warenzeichen der jeweiligen Inhaber
und werden als geschutzt anerkannt.



INHALTSVERZEICHNIS

1. Beschreibung. . . . . . . .. ... ... ... ... ..... 4
2. Sicherheitshinweise . . . . ... ... ............ 5
2.1. Symbolerklarung. . . . . . .. ... 5
3. Montage. . . . . . . . . . . i e 6
3.1. Angaben zum Einsatzort. . . . . .. ... ... ... .. 6
3.2. Einbau des MeRwertanzeigers . . . . . ... ... ... 6
4. Elektrischer AnschluB® . . . . ... .............. 7
4.1. Allgemeine Hinweise . . . . ... ... ... ...... 7
4.2. Hinweise zur Storsicherheit . . . . . . . ... ... 7
4.3. Anschluf3- und Klemmenbelegung . . . . .. ... ... 8
4.4. Anschluf® von digitalen Eingangssignalen. . . . . . . . . 8
4.4 1. Betriebsart Zeitmesser/Stopuhr . . . . . . . ... .. 8
4.4.2. Betriebsart Impulszahler vorwarts/rickwarts . . . . . 9
4.4 3. Betriebsart Perioden-/Impulsdauermessung . . . . . 9
4.4 4. Betriebsart Frequenz-/Umdrehungsmessung . . . . . 9
4.4.5. Betriebsart Betriebsstundenzahler . . . . . .. . .. 9

4.4.6. Betriebsart Geschwindigkeitsmessung . . . . . . . . 10

4.4.7. AnschluB® der digitalen Eingange . . . . . .. .. .. 10

4.5. Anschlufd der Versorgungsspannung . . . . . . . . ... 11

5. Inbetriebnahme. . . . . . . . ... ... .. . oL, 11

ERMA-Electronic GmbH



6. Programmierung . . . . . . . . . . ... e 12

6.1. Ubersicht Uiber die Programmierebenen. . . . . . . . .. 14
6.2. Programmierebene zur Konfiguration P-00 . . . . . . . . 14
6.3. Programmierung-Schnellibersicht . . . . . . . ... .. 18
7. Ubersicht iiber die Betriebsarten . . . . . .. ........ 18
7.1. Zeitmessung (Stopuhr) . . . .. ..o 18
7.2. Impulszdhlungvorwarts . . . . . . . . .. .. ... ... 19
7.3. Impulszahlung rickwarts . . . . . . . .. .. ... ... 20
7.4. Periodendauermessung. . . . . . . . ... ... .. 21
7.5. Impulsdauermessung . . . . . . .. ... ... 22
7.6. Frequenzmessung. . . . . . . . o v v v i e e 22
7.7. Messung von Umdrehungen . . . . . ... ... .... 23
7.8. Betriebsstundenzahler. . . . .. .. ... 0oL 23
7.9. Geschwindigkeitsmessunginm/s. . . . . .. ... ... 24
7.10. Geschwindigkeitsmessunginkm/h . . . . . . . . .. .. 25
8. Softwarefunktionen . . ... .. ... ... .. ....... 26
8.1. Anzeigetest . . . . . ... ... ... 26
8.2. Melbereichslberschreitung. . . . . . . ... ... ... 26
8.3. Filter fir Zahlbetrieb . . . . . .. ... ... 26
9. TechnischeDaten . .. ... ................. 26
10. Bestellbezeichnung . . . . . ... ... ... ........ 27

Stand : 06.02.12 - File: CM2510AM.PUB - Technische Anderungen vorbehalten

3 ERMA-Electronic GmbH



1. Beschreibung

1. Beschreibung

Der digitale MeRwertanzeiger vom Typ CM 2510M ist ein universelles MeRRgerat
zur Darstellung zeitabhangiger Signale. Folgende Betriebsarten stehen zur
Verfugung:

« Zeitmessung

* Impulszahlung vorwarts

* Impulszahlung rickwarts

» Periodendauermessung

* Impulsdauermessung

* Frequenzmessung

* Umdrehungen

» Betriebsstundenzahler

« Geschwindigkeitsmessung

StandardméaRige Hardwareoptionen

 vier digitale Eingange
* Gepufferte Zahlerwerte

StandardmaRige Softwarefunktionen

* Anzeigetest

» Automatische MelRbereichsumschaltung
* Geschwindigkeitsmessung in m/s u. km/h
» Skalierungsfaktor
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2. Sicherheitshinweise

2. Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie vor Montage und Inbetriebnahme des Gerates diese Bedienungs-
anleitung sorgfaltig durch. Die Bedienungsanleitung beinhaltet Hinweise und
Warnvermerke die beachtet werden missen, um einen gefahrlosen Betrieb zu
gewabhrleisten.

Vor Inbetriebnahme ist das Gerat auf Beschadigung durch unsachgemalfen
Transport bzw. unsachgemalle Lagerung zu untersuchen. Ist zu vermuten, daf}
aufgrund von eventuellen Beschadigungen ein gefahrloser Betrieb nicht mdglich
ist, darf das Gerat nicht in Betrieb genommen werden.

Das Gerat darf niemals unter Bedingungen betrieben werden, die nicht den ange-
gebenen Spezifikationen und den Angaben auf dem Typenschild entsprechen.
Wartung und Instandsetzung darf nur von sach- und fachkundig geschulten Per-
sonen vorgenommen werden, die mit den damit verbundenen Gefahren und
Garantiebestimmungen vertraut sind.

2.1. Symbolerklcrung

Vorsicht Achtung Hinweis Tip
Vorsicht: wird verwendet bei Gefahren fliir Leben und Gesundheit.

Achtung: wird verwendet bei Gefahren, die Sachschaden verursachen kon-
nen

Hinweis: wird verwendet fir Hinweise, bei deren Nichtbeachtung Stérun-
gen im Betriebsablauf entstehen kénnen.

Tip: wird verwendet fir Hinweise, bei deren Beachtung Verbesserun-
gen im Betriebsablauf erreicht werden.
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3. Montage

3. Montage

3.1. Angaben zum Einsatzort

Die Montage darf nur gemaf der angegebenen IP-Schutzart vorgenommen wer-
den. Die Anzeige muf ggf. zusatzlich gegen schadliche Umwelteinflisse wie z.B.
Spritzwasser, Staub, Temperatur geschitzt werden.

3.2. Einbau des MeBwertanzeigers

» Einschieben des Gerates von vorne in einen Schalttafel-Ausschnitt (nach DIN
43700: 4508 x 22,2+0'3 mm) oder Einbau in ein Mauell-Mosaiksystem der Ty-
pen M 24 T, M 24 MK oder MK 24x48.

* wechselseitiges Verschieben der Befestigungslaschen bis das Gerat stabil
eingebaut ist.
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4. Elektrischer Anschluf}

4. Elektrischer AnschiuB

4.1. Allgemeine Hinweise

Steckverbinder dirfen nie unter Spannung gesteckt oder gezo-
gen werden.

Alle Verdrahtungsarbeiten durfen nur spannungslos erfolgen.
Litzen sind mit entsprechenden Aderendhtlsen zu versehen.

Achten Sie unbedingt darauf, da® die Spannung der Hilfsenergie
mit den Angaben auf dem Geréat ibereinstimmt.

Es ist auf eine sorgfaltige Erdung des Gerates zu achten.

4.2. Hinweise zur Stérsicherheit

Alle Anschlisse sind gegen aullere Storeinflisse geschitzt. Der
Einsatzort ist aber so zu wahlen, dald induktive oder kapazitive Sto-
rungen nicht auf das Gerat oder dessen Anschluf3leitungen einwir-
ken kdnnen. Stdrungen kénnen z.B. von Schaltnetzteilen, Motoren
oder Schitzen verursacht werden. Durch geeignete Kabelfuhrung
und Verdrahtung kénnen Storeinfliisse vermindert werden.

Grundsatzlich sind folgende MaBnahmen erforderlich:

Es darf nur geschirmtes Kabel verwendet werden.

Die Verdrahtung von Abschirmung und Masse (0V) mul sternfor-
mig und grof3flachig erfolgen.

Das Gerat muf3 in moglichst grolem Abstand von Leitungen ein-
gebaut werden, die mit Stérungen belastet sind; ggf. sind zusatz-
liche Mallnahmen wie Schirmbleche oder metallisierte Gehause
vorzusehen.

Schutzspulen missen mit Funkenldschgliedern beschaltet sein.

Leitungsflihrung parallel zu Energieleitungen ist zu vermeiden.
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4. Elektrischer Anschluf}

4.3. AnschluB- und Klemmenbelegung

Der Anschluf aller Ein- und Ausgange erfolgt auf der Geratertckseite Uber steck-
bare Schraubklemmen.

12345867 8|

EEEIETEE,

Klemmenbelegung:

01 Digitaler Signaleingang

02 Digitaler Signaleingang

03 Digitaler Signaleingang

04 Digitaler Signaleingang

05 Digitaler Signaleingang
06 Digitale Signalmasse

07  Spannungsversorgung (-)
08  Spannungsversorgung (+)

4.4. AnschluB von digitalen Eingangssignalen

4.4.1. Betriebsart Zeitmesser/Stopuhr

2: Stop
3: Start
4: Reset

6: GND

[s29svez]
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4. Elektrischer Anschluf}

4.4.2. Betriebsart Impulszcihler vorwdirts/rickwdirts

— % [N 2: Toreingang
j w 3: Richtungseingang
= ES 4: Reset
@ HET ]| o 5: Zahleingang
“HET]| o 6: GND
E ~
=]

4.4.3. Betriebsart Periode;-/lmpulsdauermessung

4: Reset
5: MeReingang
6: GND

i

[e29svez]
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=

4.4.4. Betriebsart Frequenz-/Umdrehungsmessung

5: MeReingang
6: GND

il :

8L9svec b

IEuuEEyE:

4.4.5. Betriebsart Betriebs;tundenz&hler

4: Reset
5: Freigabeanschluf® +
6: Freigabeanschluf -

Freigabe —?
35V..30V |-

[e29svee ]
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4. Elektrischer Anschluf}

4.4.6. Betriebsart Geschwindigkeitsmessung
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4.4.7. AnschluB der digitalen Eingdnge

k

2: Stop
3: Start
4: Reset

0

LIC]

6: GND

[l

U

1: Eingang 1
2: Eingang 2
3: Eingang 3
4: Eingang 4

6: GND

[e29svez ]

R

Digitaler Eingang 1

+ aktiviert Anzeigetest
¢ aktiv => Verbinden von Klemme 1 und 6

* masseschaltende Ansteuerung, low-aktiv
Digitaler Eingang 2

e aktiv => Verbinden von Klemme 2 und 6

* masseschaltende Ansteuerung, low-aktiv
Digitaler Eingang 3

e aktiv => Verbinden von Klemme 3 und 6

* masseschaltende Ansteuerung, low-aktiv
Digitaler Eingang 4

+ aktiv => Verbinden von Klemme 4 und 6
* masseschaltende Ansteuerung, low-aktiv
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5. Inbetriebnahme

4.5. AnschluB der Versorgungsspannung

bC.

7:0V
8:+18 ... +36 V/DC

THHHHMHU@‘E

18-36 V/IDC

5. Inbetriebnahme

Es ist unbedingt darauf zu achten, daf} die Versorgungsspannung

mit der auf dem Typenschild angegebenen Versorgungsspannung
Ubereinstimmt.

Schlieen Sie die Versorgungsspannung (Klemme 7 (-) und 8 (+)) an.

Das Gerat ist werkseitig mit einer Grundeinstellung versehen (Voreinstellungen).

Vor der Inbetriebnahme muf3 das Gerat auf den vorgesehenen Einsatzfall konfi-
guriert werden.

Achtung ! Bei der Konfiguration in einer funktionsfahigen Anlage ist
sicherzustellen, dal} das Gerat bis zur endgultigen Konfiguration
keine Fehlfunktionen ausldsen kann.

11 ERMA-Electronic GmbH



6. Programmierung

6. Programmierung

Die Programmierung des MeRwertanzeigers gliedert sich in mehrere Program-
mierebenen. Sie erfolgt Uber die Schraubklemmen 1, 2 und 3 auf der Rlckseite
des MeRwertanzeigers. Es ist zweckmalfig, an jede Schraubklemme einen Ta-
ster anzuschlief3en

:"P" - Taste
2:"+" - Taste
3:"-" - Taste

3

6: GND
7:-0V
8:+18 ... +36 V/IDC

DC-Versorgung

8 L 9G¥ ¢c

18-36 V/IDC

NN

Taster Betéatigung

Selektieren von
- Programmierebene
- Parameter

Schraubklemme 1
“P Taste”

Inkrementieren von
Schraubklemme 2 - Programmierebene

“+ Taste” - Parameternummer
- Parameter

Dekrementieren von
Schraubklemme 3 - Programmierebene

“- Taste” - Parameternummer
- Parameter

Eintritt in den Programmiermodus

« “P Taste” betatigen und zuséatzlich “+ Taste” betatigen

» auf der Anzeige erscheint “P-00"

ERMA-Electronic GmbH 12



6. Programmierung

Beenden des Programmiermodus

* “+ Taste” oder “- Taste” solange betatigen bis auf der Anzeige “PEnd” er-
scheint

+ mit “P Taste” bestatigen

* Riucksprung in den normalen MefRablauf

Auswahl der Programmierebene

+ mit “+ Taste” oder “- Taste” die gewilinschte Programmierebene auswahlen
(es steht nur die Programmierebene P-00 zur Verfligung)

* Programmierebene mit “P Taste” bestatigen

* Anzeige der Parameternummern der ausgewahlten Programmierebene
“0-00" => Parameter 0 der Programmierebene 0

Riicksprung aus der Programmierebene

* “+Taste” oder “- Taste” solange betatigen bis auf der Anzeige “OEnd” erscheint
z.B.: “OEnd” =>Rucksprung aus Programmierebene 0

* mit “P Taste” bestatigen
» auf der Anzeige erscheint die Programmierebene
“P-00" => flr Programmierebene 0

Auswahl des Parameters

* mit “+ Taste” oder “- Taste” den gewulnschten Parameter auswahlen

* Parameter mit “P Taste” bestatigen

» auf der Anzeige erscheint der zuletzt programmierte Wert des ausgewahlten
Parameters

Andern und Bestitigen des ausgewihlten Parameters

* mit “+ Taste” oder “- Taste” den Parameter andern
« Parameter mit “P Taste” bestatigen

» auf der Anzeige erscheint die Programmierebene und die Nummer des Para-
meters
z.B.: “0-05" => Parameter 5 der Programmierebene 0

13 ERMA-Electronic GmbH



6. Programmierung

6.1. Ubersicht Gber die Programmierebenen

Es steht eine Programmierebene zur Verfligung.

P-00: Programmierebene zur MeRgeratekonfiguration

Die MeRgeratekonfiguration dient zur Auswahl und Anpassung der gewahlten
Betriebsart. Zusatzlich kénnen in diesem Register allgemeine Funktionen wie
z.B.: Kommas, Anzeigehelligkeit usw. ausgewahlt und verandert werden.

6.2. Programmierebene zur Konfiguration P-00

Param. Bedeutung Einstellbereich Vorein-
stellung
Auswahl der Betriebsart
0-> Zeitmessung (Stopuhr)
1-> Impulszahlung vorwarts
2 -> Impulszahlung riickwarts
3 -> Periodendauermessung
0-00 | 4 -> Impulsdauermessung 0.9 0

5-> Frequenzmessung
6 -> Umdrehung
7 -> Betriebsstundenzahler
8 -> Geschwindigkeit in m/s

9 -> Geschwindigkeit in km/h

MeRbereichsauswahl:

Funktion b. Zeitmesser (Stopuhr),
Impuls-/Periodendauermessung
0 -> automatischer MeRbereich
1-> Auflésung 0,01 Sec.

2 -> Auflésung 0,1 Sec.

0-01 ¢ nktion b. Impulszihler (v/r) 0.2 0

0-> Zahler 6-stellig

(XXXX.X => XXXXX)
1-> Zahler 5-stellig

(letzte Stelle “Einer”)
2 -> Zahler 6-stellig

(letzte Stelle “Zehner”)

ERMA-Electronic GmbH 14



6. Programmierung

Vorein-

Param. | Bedeutung Einstellbereich stellung

Fortsetzung MeRbereichsauswahl:
Funktion b. Frequenzmessung
0-> automatischer MeRbereich
1-> Auflésung 1 Hz

2 -> Auflésung 0,1 Hz

3-> Auflésung 0,01 Hz 0.3

Funktion b. Umdrehungen / min.
0 -> automatischer MeRbereich
1->  Auflésung 1 U/min

2 -> Auflésung 0,1 U/min

3-> Auflésung 0,01 U/min

Funktion b. Betriebsstundenzahler
0-01 0 -> automatischer MeRR3bereich 0
1-> Auflésung 0,01 h '
2 -> Auflésung 0,1 h

Funktion b. Geschw. (m/s)

0-> Melstrecke =1 m
Auflésung = 0,01 m/s 0.1

1-> Melstrecke = var. (P 0-07)
Auflésung = 0,01 m/s

Funktion b. Geschw. (km/h)

0-> Melstrecke =1m
Auflésung = 0,1 km/h 0..1

1-> Melstrecke = var. (P 0-07)
Auflésung = 0,1 km/h

-9999 ..

0-02 | Offset fur Zahlbetrieb +99999 0
Helligkeit der Anzeige
i ; e o
0-03 0-> Anzeigehelligkeit 50 % 0.1 1

1-> Anzeigehelligkeit 100 %
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6. Programmierung

Param.

Bedeutung

Einstellbereich

Vorein.

0-04

Nachkommastellen (nicht bei auto.
MeRbereichsauswahl!)

0-> XXXXX

1-> XXXX.X

2-> XXX.XX

3> XXXXX

4> XXXXX

0-05

Betriebsstundenzihler:

0 -> Zahler nach Anschluld der Be-

triebsspannung aktiv.

1-> Zahler nach Anschlul} der Be-
triebsspannug und des Freiga-
beeingangs aktiv.

0-06

Auswahl - Anzeigeubersteuerung

0-07

Skalierungsfaktor/Wegstrecke:

Funktion b. Impulszahler
einstellbarer Multiplikationsfaktor

Funktion b. Frequenzmessung
einstellbarer Multiplikationsfaktor

Funktion b. Umdrehungen / min.
einstellbarer Multiplikationsfaktor

0.001 - 10.000

1.000

Funktion b. Geschw. (m/s, km/h)
einstellbare Wegstrecke in m

1.000 - 10.000

1.000

0-08

Konfiguration Digit 1 (letzte Stelle),
nur bei Betriebsarten Frequenz-/ und
Umdrehungsmessung

0-> Anzeigein 1-er Schritten

1-> Anzeige in 2-er Schritten

2 -> Anzeige in 5-er Schritten

3 -> Anzeige in 10-er Schritten

0-09

Reserve: keine Funktion

OEnd

Programmierebene P-00 verlassen

ERMA-Electronic GmbH
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6. Programmierung

6.3. Programmierung-Schnellibersicht

% P Taste" und +Taste betétigen I Bedienebene 3
”|PEnd

9
o
o

A

i3

@
o
S|

Auswahl der Betriebsart

MeRbereichsauswahl

0-01
0-02
0-03

Offset fur Zahlbetrieb

Helligkeit der Anzeige

Anzahl der
Nachkommastellen

Konfiguration des
Betriebsstundenzéhlers Legende

Reserve

P= "P Taste" betatigen
~ Schraubklemme 1

Skalierungsfaktor bzw.
Wegstrecke

+ = "+ Taste" betatigen
Konfiguration Digit 1 Schraubklemme 2

- - "-Taste" betatigen

Reserve Schraubklemme 3

-+

?
o
&
y
704U yU g0 O g0 (U0 (OO

O] W W ¥ W ¥ W W W
NI I I
5
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7. Ubersicht (iber die Betriebsarten

7. Ubersicht iber die Betriebsarten

7.1. Zeitmessung (Stopuhr)

In der Betriebsart Zeitmessung/Stopuhr (Parameter 0-00 = 0) wird die Zeitdauer
zwischen einem Start- und einem Stopimpuls angezeigt.

Zeitmessung starten

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 3
Zeitmessung stoppen

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 2
Anzeige zuriicksetzen

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4

Uber den Parameter 0-01 kann die gewiinschte Aufldsung eingestellt werden.

7.2, Impulszéihlung vorwdirts

In der Betriebsart Impulszahlung vorwarts (Parameter 0-00 = 1) wird die Anzahl
von Impulsen zwischen zwei steigenden Flanken auf die Anzeige ausgegeben:

o T

‘ z ‘ z+1 z+n

H
L

Zusatzlich besteht die Moglichkeit einen Offset-Wert (Parameter 0-02) und einen
Skalierungsfaktor (Parameter 0-07) vorzugeben. Diese Werte werden mit der
Anzeige automatisch verrechnet. Der Impulszahler verfigt Uber eine Puffer-
funktion. Bei Ausfall der Spannungsversorgung bleiben die erfassten Daten ge-
speichert, und stehen nach einem neuen Einschaltvorgang wieder zur
Verfugung.

Signalanschlufy

ERMA-Electronic GmbH 18



7. Ubersicht (iber die Betriebsarten

» Impulssignal an Klemme 5 (+) und Klemme 6 (-) anschlie3en.
Torfunktion

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 2

Zahlrichtungsumschaltung

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 3

Anzeige zuriicksetzen

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4

Uber den Parameter 0-01 wird die Anzahl der Stellen des Zahlers eingestellt:

* P 0-01 —>1: Zahler 5-stellig, letzte Stelle = “1-er”
* P 0-01 —>2: Zahler 6-stellig, letzte Stelle = “10-er”

* P 0-01 —>0: Zahler schaltet automatisch von 5 auf 6 Stellen um.

7.3. Impulszéhlung rickwdirts

In der Betriebsart Impulszahlung riickwarts (Parameter 0-00 = 2) wird die Anzahl
von Impulsen zwischen zwei steigenden Flanken von der Anzeige subtrahiert:

o I

‘ z ‘ z-1 z-n

L

Zusatzlich besteht die Moglichkeit einen Offset-Wert (Parameter 0-02) und einen
Skalierungsfaktor (Parameter 0-07) vorzugeben. Diese Werte werden mit der
Anzeige automatisch verrechnet. Der Impulszahler verfiugt Gber eine Puffer-
funktion. Bei Ausfall der Spannungsversorgung bleiben die erfassten Daten ge-
speichert, und stehen nach einem neuen Einschaltvorgang wieder zur
Verfugung.

SignalanschluB

* Impulssignal an Klemme 5 (+) und Klemme 6 (-) anschlief3en

19 ERMA-Electronic GmbH



7. Ubersicht (iber die Betriebsarten

Torfunktion

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 2

Zahlrichtungsumschaltung

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 3

Anzeige zuriicksetzen

Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4

Uber den Parameter 0-01 wird die Anzahl der Stellen des Zahlers eingestellt:

* P 0-01 —>1: Zahler 5-stellig, letzte Stelle = “1-er”
* P 0-01 —>2: Zahler 6-stellig, letzte Stelle = “10-er”
e P 0-01 —>0: Zahler schaltet automatisch von 5 auf 6 Stellen um.

7.4. Periodendauermessung

In der Betriebsart Periodendauermessung (Parameter 0-00 = 3) wird die Zeit zwi-
schen zwei positiven Impulsflanken des Eingangssignals gemessen:

\ t |
[ |

H
L

Signalanschluf

» Eingangssignal an Klemme 5 (+) und Klemme 6 (-) anschlief3en

Anzeige zuriicksetzen

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4

Uber den Parameter 0-01 kann die gewiinschte Auflésung eingestellt werden.

Es wird immer nur eine Periode erfasst. Jeder Messvorgang muf} tiber
die Aktivierung des digitalen Eingangs 4 neu gestartet werden.
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7. Ubersicht (iber die Betriebsarten

7.5. Impulsdavermessung

In der Betriebsart Impulsdauermessung (Parameter 0-00 = 4) wird die Zeit zwi-
schen positiver und negativer Impulsflanke des Eingangssignals gemessen:

\ t |

H
L — |

Signalanschluf

» Eingangssignal an Klemme 5 (+) und Klemme 6 (-) anschlief3en

Anzeige zuriicksetzen

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4

Uber den Parameter 0-01 kann die gewiinschte Auflésung eingestellt werden.
Es wird immer nur ein Impuls erfasst. Jeder Messvorgang muR Uber die

Aktivierung des digitalen Eingangs 4 neu gestartet werden.

7.6. Frequenzmessung

In der Betriebsart Frequenzmessung (Parameter 0-00 = 5) wird eine angelegte
Frequenz gemessen:

17t R
H
L t

SignalanschluB

« Eingangssignal an Klemme 5 (+) und Klemme 6 (-) anschlief3en

Uber den Parameter 0-01 kann der gewlinschte MeRbereich eingestellt werden.
Zusatzlich besteht die Moglichkeit einen Skalierungsfaktor (Parameter 0-07) vor-
zugeben. Esistjedoch zu beachten, dal® der Skalierungsfaktor bei automatischer
MeRbereichsauswahl nicht aktiv ist.
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7. Ubersicht (iber die Betriebsarten

7.7. Messung von Umdrehungen

In der Betriebsart Umdrehungsmessung (Parameter 0-00 = 6) wird die Anzahl
der Takte pro Minute angezeigt.

| 60/t |

; | ul

Signalanschluf

» Eingangssignal an Klemme 5 (+) und Klemme 6 (-) anschlief3en

Uber den Parameter 0-01 kann der gewiinschte MeRbereich eingestellt werden.
Zusatzlich besteht die Moglichkeit einen Skalierungsfaktor (Parameter 0-07) vor-
zugeben. Esistjedoch zu beachten, daf} der Skalierungsfaktor bei automatischer
MeRbereichsauswahl nicht aktiv ist.

7.8. Betriebsstundenzdhler

Das MeRgerat dient als Betriebsstundenzahler, wenn der Parameter 0-00 auf 7
programmiert ist. Uber den Parameter 0-05 kann der Freigabeeingang ein- bzw.
ausgeschalten werden.

Betriebsstundenzidhler ohne Freigabeeingang starten (Param. 0-05 auf 0)

* mit dem Anschlul} der Versorgungsspannung an das Gerat

» oder mit Verlassen des Programmiermodus

Betriebsstundenzdhler mit Freigabeeingang starten (Param. 0-05 auf 1)
* Anlegen eines Pegels zwischen 3,5V ... 30V am Freigabeeingang.
Betriebsstundenzédhler zuriicksetzen

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4
* Verlassen des Programmiermodus

ERMA-Electronic GmbH 22



7. Ubersicht (iber die Betriebsarten

Uber den Parameter 0-01 kann der gewiinschte MeRbereich eingestellt werden.

Zusatzlich verfugt der Betriebsstundenzahler Gber eine Pufferfunktion. Bei Aus-
fall der Spannungsversorgung bleiben die erfassten Daten gespeichert, und ste-
hen nach einem neuen Einschaltvorgang wieder zur Verfiigung.

7.9. Geschwindigkeitsmessung in m/s

In der Betriebsart Geschwindigkeitsmessung in m/s (Parameter 0-00 = 8) wird die
Geschwindigkeit in m/s in Abhangikeit der Zeitdauer zwischen einem Start- und
einem Stopimpuls sowie einer festgelegten Wegstrecke angezeigt.

Geschwindigkeitsmessung starten

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 3
Geschwindigkeitsmessung stoppen

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 2
Anzeige zuriicksetzen

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4

Uber den Parameter 0-01 und den Parameter 0-07 kann die Wegstrecke in Me-
tern eingestellt werden:

Parameter 0-01 Parameter 0-07 Wegstrecke in m
0 XXXXX 1.000
1 0.000 - 10.000 0.0000 - 10.000
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8. Softwarefunktionen

7.10. Geschwindigkeitsmessung in km/h

In der Betriebsart Geschwindigkeitsmessung in km/h (Parameter 0-00 = 9) wird
die Geschwindigkeit in km/h in Abhangikeit der Zeitdauer zwischen einem Start-
und einem Stopimpuls sowie einer festgelegten Wegstrecke angezeigt.

Geschwindigkeitsmessung starten

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 3
Geschwindigkeitsmessung stoppen

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 2
Anzeige zuriicksetzen

» Uber Aktivierung des digitalen Eingang 4

Uber den Parameter 0-01 und den Parameter 0-07 kann die Wegstrecke in Me-
tern eingestellt werden:

Parameter 0-01 Parameter 0-07 Wegstrecke in m
0 XXXXX 1.000
1 0.000 - 10.000 0.0000 - 10.000

8. Softwarefunktionen

8.1. Anzeigetest

Durch Aktivierung des Anzeigetests werden samtliche Segmente der Anzeige
angesteuert. Es erscheint auf der Anzeige “8.8.8.8.8.”

Aktivieren des Anzeigetests

« Uber Aktivierung des digitalen Eingang 1
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8. Softwarefunktionen

8.2. MeBbereichsiberschreitung

« eine Untersteuerungh wird in der Anzeige signalisiert durch “uuuuu”

Uber Parameter 0-06 kann die Anzeige bei MeRbereichsiiberschreitung im Zah-
lermodus konfiguriert werden:

+ Eine Ubersteuerung wird durch die Anzeige “nnnnn” signalisiert Parameter
0-06 = 0)

» BeiZahlertuberlauf wird der Zahler auf 0 gsetzt und beginnt von 0 an zu zahlen
(Parameter 0-06 = 1)

8.3. Filter fur Zéhlbetrieb

Fir die Betriebsart Impulszahler kann ein digitales Eingangsfilter programmiert
werden. Zahlimpulse Uber 17 Hz werden nach der Aktivierung nicht mehr erfaft.

Eingangsfilter aktiviert:

e Parameter 0-09 = 1
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9. Technische Daten

9. Technische Daten

MeBbereiche

Zeitmessung

Impulszéhlung (Zahlbetrieb)
Impulsdauer

Periodendauer
Frequenzmessung
Umdrehungen/min
Betriebsstunden
Geschwindigkeit m/s

Geschwindigkeit km/h

Pegel
Pegel fir digitale Signaleingange 1-5

Anzeige
Spannungsversorgung
Stromaufnahme

optional

Gehause
Einbautiefe
Schutzart, Gehausefront
Schutzart, Anschlisse
EmMV
EG-Richtlinie

Arbeitstemperaturbereich

:10 ms -9999,9 s
:max. 7 kHz/17Hz
:0,01s-99999s
:0,01s-99999s
10,6 Hz - 9,999 kHz
142 U/min - 9999 U/min
:0,02h-9999,9 h
:s=1m-10m
:t=0,1s-10s
:s=1m-10m
:t=0,1s-10s

: Low-Pegel < 0,4 V

: High-Pegel > 3,5V

: Max. Pegel: 30 V

: 5-stellig, 8 mm

: 18 bis 36 V DC (isoliert)

: max. 30 mA (rote Anzeige)

: max. 43 mA (griine Anzeige)
:12V DC, + 10 % (isoliert)
:5V DC, + 10 % (isoliert)

148 x 24 x 86,5 mm

: <95 mm (ink. Gegenstecker)
1P 40

1P 20

: EMV-konform nach

89/336/EWG

:0bis 50 °C

ERMA-Electronic GmbH
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10. Bestellbezeichnung

10. Bestellbezeichnung

CM 2510M -
Gehéuseausfiihrung
0 Mauell-Mosaiksystem
Frontrahmenfarbe
0 schwarz
1 mausgrau RAL 7037
Frontblendenausfiihrung
0 nur Frontblende
1  Frontblende ERMA-METER
2 Frontblende neutral
Anzeigenfarbe
0 rot
1 grin
Versorgungsspannung
0 5VDC, 10 % (isoliert)
1 12V DC, =10 % (isoliert)
2 18 bis 36 V DC (isoliert)
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10. Bestellbezeichnung

ERMA-Electronic GmbH
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10. Bestellbezeichnung
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ERMA - Electronic GmbH
Max-Eyth-Str. 8
D-78194 Immendingen

Telefon (07462) 2000 0

Fax (07462) 2000 29

email info@erma-electronic.com
Web www.erma-electronic.com
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