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® FD 9000 Frequenz-, Drehzahl-, Stillstandsuberwachung

Highlights

- Stillstandsiiberwachung

* Frequenz- Drehzahliiberwachung

» Eingang zur Anlaufiiberbriickung

» Einfache Einstellungen mittels DIP-Schalter
* 2 Relaisausgange

* Geringe Leistungsaufnahme

* Hohe Zuverlassigkeit

» Standardgehause fiir 35 mm-Schiene

Allgemeines

Das FD 9000 kann zum Erkennen einer Uber- oder
Unterdrehzahl sowie als zero-speed Erkennung ver-
wendet werden. Um schnelle Antwortzeiten zu er-
halten, arbeitet das FD 9000 mit Pulsweitenmes-
sungen. Bei niedrigen Frequenzen misst das digita-
le System die Zeit zwischen zwei aufeinander fol-
genden Impulsen; bei hohen Frequenzen betragt
die kiirzeste Messzeit 16 ms.

Eingcdnge

Es gibt 3 optisch isolierte Eingangskanale A, B und
C. Die Ansprechschwelle der Eingangskanale kann
auf 5, 12 oder 24 V eingestellt werden. Angeschlos-
sene Sensoren, mussen pnp oder push-pull Aus-
gangsschaltkreise haben. Die maximale Frequenz
fur Eingang A betragt 50 kHz. Eingang C dient als
Freigabeeingang. Eingang B ist unbeschaltet.

Relais-Ausgdinge

Es stehen 2 Relais zur Verfiigung. Der Ausgangs-
kontakt von Relais 1 wird zur Anzeige von Uber-
oder Unterdrehzahl verwendet. Die Funktion von
Relais 1 kann durch einen Jumper eingestellt wer-
den. Der Ausgang von Relais 2 wird zur Stillstands-
erkennung verwendet. Die Arbeitskontakte kbnnen
230 VAC bei 3 A schalten.

Einstellungen
Zur Auswahl der Funktionen stehen zwei, intern zu-
gangliche, 8-polige DIP-Schalter zur Verfigung.
Diese dienen zur:
 Einstellung einer 3-dekadigen Frequenz-
Schaltschwelle (BCD-codiert)

 Einstellung von vier Multiplikatoren fur die Fre-
quenz- Schaltschwelle (x0,1/x1/x10/x100)

+ Einstellung von 4 verschiedener Zeiten zur Er-
kennung eines Stillstands (0,5s/1s/2s/10s)

Spannungsversorgung

Das Gerat FD 9000 ist fir Nennspannungen von 5,
12 und 24 V DC lieferbar. Der Versorgungsspan-
nungseingang und die interne Elektronik sind galva-
nisch getrennt.

Konstruktion

Das Gerat Typ FD 9000 ist in einem Snap-In-Ge-
huse fur 35mm-Schienen untergebracht. Die Brei-
te betragt 17,5 mm. Es besitzt 12 Schraubklemmen.
Diese dienen zum Anschluss der Ein- und Aus-
gangssignale sowie der Spannungsversorgung.

Technische Daten
Eingéange
Eingangspegel
Toleranz der Eingangspegel
Isolation
Eingangsstrom
Eingang A Frequenzbereich

124V, 12V, 5V einstellbar
: +/-20% vom Eingangspegel
: optoisoliert (500 V)

: > 5 mA plusschaltend
:0,1... 50.000 Hz

Eingang B : Reserve

Eingang C : Anlaufliberbriickung
Grenzwert

Einstellbereich, 3-dekadig 2 1...999

Multiplikator 10,1, 1,10, 100
Hysterese, fest : -3% vom eingestellten

Grenzwert

Stillstandserkennung :
Stillstandszeit wahlbar
Relais-Ausgange

- 0,1/ 1/ 2/ 10 sec

Drehzahliberwachung : Relais 1

Relaisfunktion : wahlbar mittels Jumper
Stillstandsliberwachung : Relais 2

zul. Kontaktbelastung :3 A /250 VAC

Spannungsversorgung
Spannung : siehe Bestellschlussel
Leistungsaufnahme : max. 2 Watt
Gehause
Abmessungen 199 x 1145x 17,5
Anschlisse : Schraubklemmen
Schutzart : 1P40
Befestigung : EN50022(DIN-rail mounting)
Umgebungsbedingungen
EMV : EG-direction 89/336/EWG
Arbeitstemperaturbereich :-5to +55 °C
Bestellschlissel
FD 9000 - X 0 0
Reserviert
Reserviert
Spannungsversorgung

0 45..9VDC, (Option)
1 9...18 V DC, (Option)
2 18..36V DC, (Standard)
3 36..48V DC, (Option)
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Anschluss

Beispiel flr den Anschluss eines Drehgebers an die
Drehzahl- Stillstandsiiberwachung FD 9000.

Der Drehgeber und die Drehzahl- Stillstandstiber-
wachung FD 9000 werden mit 24 VDC versorgt.
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Jumper-Einstellung des Eingangspegels

+ 1-2-3 offen =24V
« 2-3 geschlossen =12V
* 1-2 geschlossen =5V

Jumper-Einstellung fiir Relaisausgang 1 -
Drehzahliiberwachung:
» kein Jumper = Kontakt geschlossen, wenn
Eingangsfrequenz > Grenzwert

* mit Jumper = Kontakt geschlossen, wenn
Eingangsfrequenz < Grenzwert

Funktion des Freigabeeinganges/
Anlaufiiberbriickung / Eingang C

Solange an diesem Eingang die Uber den entspre-
chenden Jumper eingestellte Spannung anliegt, er-
folgt keine Auswertung des Grenzwertes. Die Still-
standserkennung ist davon nicht betroffen.

Beispiel fiir DIP-Schalterstellungen

DIP-Schalter 2
Grenzwert 102 Grenzwert 10
~ BCD-Code | BCD-Code
8 4 2 1 8 4 2 1

DIP-Schalter 1sti.
Grenzwert 10° Multipli- stands-
: BCD-Code | kator zeit
8421 21 21

" T

1 23 456 78 2 3
Beispiel

Grenzwert: 858
Multiplikationsfaktor: 1

Zeit fur Stillstandserkennung [s]: 1

Grenzwert

Der Grenzwert wird BCD-codiert eingestellt. Die De-
kaden sind wie folgt auf die DIP-Schalter verteilt:

DIP-Schalter 1 - Schalter 1-4  10°
DIP Schalter 2 - Schalter 5-8 10’
DIP-Schalter 2 - Schalter 1-4 102

Die Wertigkeiten innerhalb der Dekaden ist aus der
obigen Zeichnung ersichtlich.

Multiplikationsfaktor und Stillstandserkennung

Der Multiplikator und die Vorgabezeit fur die Still-
standserkennung werden jeweils Uber 2 Schalter
des DIP-Schalter 1 eingestellit.

Multiplikator
DIP-Schalter Stellung Multiplikationsfaktor
5 off, 6 off 0,1
5 off, 6 on 1
5 on, 6 off 10
5o0n, 6 on 100

Stillstandserkennung

DIP-Schalter Stellung Zeit in Sekunden

7 off, 8 off 0,5

7 off, 8 on 1

7 on, 8 off 2

7 on, 8 on 10
Hysterese

Die voreingestellte Hysterese von 3% vom einge-
stellten Grenzwert ist nur beim Unterschreiten des
Grenzwertes wirksam. Beispiel:

Grenzwert: 100

Relais ist offen, solange der Messwert kleiner als
100 ist. Erreicht der Messwert 100 schlief3t der
Kontakt von Relais 1. Das Relais 6ffnet sich wieder,
wenn der Messwert 97 unterschreitet (100 - 3%)

Jumper fir Relais 1 offen

Achtung!

Zur Ubernahme von DIP-Schalter Einstellungen muss
das Gerat kurz von der Spannungsversorgung ge-
trennt werden
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