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Gewaihrleistung

Grundsatzlich gelten unsere "Allgemeinen Lieferungs- und Zahlungsbedingungen”.
Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen- und Sachschéden sind grundsatzlich
ausgeschlossen.

Es wird eine Garantie auf Material und Verarbeitung von 2 Jahren unter folgenden Voraussetzungen
gewahrt:

- bestimmungsgemafe Verwendung des MeRwertanzeigers

- sachgemalles Installieren, Inbetriebnehmen, Betreiben und Instandhalten des MelRwertanzeigers

- der Mel3wertanzeiger darf bei defekten Sicherheitseinrichtungen oder nicht ordnungsgemaf ange-
brachten oder nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen nicht betrieben werden

- Beachten der Hinweise in der Bedienungsanleitung bezlglich Transport, Lagerung, Einbau, Inbe-
triebnahme, Betrieb, Grenzwerten, Instandhaltung des Mel3wertanzeigers

Warenzeichen
Alle im Text genannten und abgebildeten Warenzeichen sind Warenzeichen der jeweiligen Inhaber
und werden als geschuitzt anerkannt.
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1. Beschreibung

1. Beschreibung

Der universelle, programmierbare MefRwertanzeiger PM 9000 ist fur die Montage
auf 35 mm Hutschienen und 32 mm G-Schienen ausgelegt. Durch die geringen
Abmessungen ist er fur den Einbau in flachen Wandgehausen und Klemmenka-
sten besonders geeignet. Fur den universellen Einsatz und eine moglichst
einfache Lagerhaltung ist das Mel3gerat standardméafiig mit einer Vielzahl von
Melbereichen fur die unterschiedlichsten Mel3aufnehmer und Sensoren ausge-
rustet. Es sind 10 Parametersatze vorhanden, die durch einen Drehkodierschalter
ausgewahlt werden kénnen. Durch diese Parametersatze kann der PM 9000 fur
10 unterschiedliche Einsatzféalle vorprogrammiert werden. Dies reduziert die
Lagerhaltungskosten und die Stillstandkosten bei Austausch des Geréates.

Um eine Programmierung durch Unbefugte zu verhindern, besitzt dieses Mel3-
geréat einen versteckten Programmiertaster.

2. Sicherheitshinweise

Dieses Gerat ist gemall VDE 0411 gebaut. Es hat unser Werk gepruft und in
betriebsbereitem Zustand verlassen.

Bitte lesen Sie vor Montage und Inbetriebnahme des Gerétes diese Bedienungs-
anleitung sorgfaltig durch. Die Bedienungsanleitung beinhaltet Hinweise und
Warnvermerke, die beachtet werden missen, um einen gefahrlosen Betrieb zu
gewabhrleisten

Vor Inbetriebnahme ist das Gerat auf Beschadigung durch unsachgemalien
Transport bzw. unsachgemalfe Lagerung zu untersuchen. Ist zu vermuten, dal3
aufgrund von eventuellen Beschadigungen ein gefahrloser Betrieb nicht moglich
ist, darf das Gerét nicht in Betrieb genommen werden.

Das Gerat darf niemals unter Bedingungen betrieben werden, die nicht den
angegebenen Spezifikationen und den Angaben auf dem Typenschild entspre-
chen.

Wartung und Instandsetzung darf nur von sach- und fachkundig geschulten
Personen vorgenommen werden, die mit den damit verbundenen Gefahren und
Garantiebestimmungen vertraut sind.
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2. Sicherheitshinweise

2.1. Symbolerkidrung

Vorsicht Achtung Hinweis Tip
Vorsicht: wird verwendet bei Gefahren fir Leben und Gesundheit.
Achtung:wird verwendet bei Gefahren, die Sachschaden verursachen kénnen

Hinweis:wird verwendet fur Hinweise, bei deren Nichtbeachtung Stérungen im
Betriebsablauf entstehen kdnnen.

Tip:wird verwendet fir Hinweise, bei deren Beachtung Verbesserungen im
Betriebsablauf erreicht werden.

ERMA-Electronic GmbH 6



3. Montage

3. Montage

3.1. Angaben zum Einsatzort

Der PM 9000 muf3 gegen schadliche Umwelteinflisse wie z.B. Feuchtigkeit,
Staub, Temperatur (aul3erhalb der Spezifikationen) geschutzt werden.

3.2. Einbau der MeBanzeige

Durch den am PM 9000 angebrachten Universalful3 kann der PM 9000 sowohl
auf 35 mm Hutschienen (DIN EN 50022 - 35 x 7,5 und DIN EN 50022 - 35 x 15)
als auch auf 32 mm G-Schienen (DIN EN 50035 - G - 32) durch einfaches
Aufschnappen montiert werden.

55,0

93,0 16,0 12,0

— ERMA-METER
o

96,0
66,0

Universalfuld

0 1 2

Abbildung 1
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4. Elektrischer Anschlufd

4. Elektrischer AnschluBB

4.1. Allgemeine Hinweise

» Steckverbinder durfen nie unter Spannung gesteckt oder
gezogen werden.

» Alle Verdrahtungsarbeiten dirfen nur spannungslos erfol-
gen.

* Achten Sie unbedingt darauf, daf} die Spannung der Hilfs-
energie mit den Angaben auf dem Gerat tbereinstimmt.

» Es ist auf eine sorgfaltige Erdung des Gerétes zu achten.

4.2, Hinweise zur Storsicherheit
Alle Anschlisse sind gegen &auf3ere Storeinflisse geschutzt. Der
Einsatzort ist aber so zu wéhlen, daf} induktive oder kapazitive
Storungen nicht auf das Gerat oder dessen Anschluf3leitungen ein-
wirken kdnnen. Stérungen kénnen z.B. von Schaltnetzteilen, Motoren
oder Schitzen verursacht werden. Durch geeignete Kabelfiihrung
und Verdrahtung kdnnen Storeinflisse vermindert werden.

Grundsétzlich sind folgende MalRnahmen erforderlich:
» Es darf nur geschirmtes Kabel verwendet werden.

' » Die Verdrahtung von Abschirmung und Masse (AGND) mul3 stern-
- formig und grol3flachig erfolgen.

» Das Gerat mul3 in méglichst grolRem Abstand zu Leitungen einge-
baut werden, die mit Stérungen belastet sind; ggf. sind zuséatzliche
Mal3nahmen wie Schirmbleche oder metallisierte Gehause vorzu-
sehen.

» Schuitzspulen missen mit Funkenléschgliedern beschaltet sein.

» Leitungsfuhrung parallel zu Energieleitungen ist zu vermeiden.

ERMA-Electronic GmbH 8



4. Elektrischer Anschlufd

4.3. AnschluB- und Klemmenbelegung

Synchron serielle Schnittstelle
Beschaltung bei Anschluf? von Zusatzanzeigen

Externe Tastatur
Beschaltung bei AnschluR von Tasten
+24V

T1 = Prog
+24V T2=pP
GND -—— T3=-
CLK_Out T4=+
Data_Ct)Jll.n NC
E
”aNS Beschaltung bei SPS-Anschluf?
NC NC
NC T1
‘ T2
Beschaltung bei SPS-Anschluf® T3
NC T4
GND GND
b NC
ata_Out Grenzwerte
Enable In Beschaltung bei SPS-Anschluf
——  GND
Clk_In GW1
GwW2
Versorgung BGNI?I bei Relai: hlul
eschaltung bei Relaisanschlul
+24VDC |: . "RLI-
RL1+
Masse I: RL2+
Erdanschlu’ RL2-

RS485 .
Analogeingang
Termlmerung (gebriickt=an) |:
Parametersatze
Abschlrmung (GND)
Digitale Elngange Analogausgang
Spannungsausgang
Eingang 1 [ Stromausgang
Eingang 2 [ Masse

Abbildung 2

Der Anschluf3 aller Ein- und Ausgange erfolgt Uber steckbare Federklemmen.

Zu jedem PM 9000 wird ein entsprechendes Betatigungswerkzeug
mitgeliefert. Es sollte nur dieses Werkzeug fur die Klemmen X1 bis X7

benutzt werden, um Schaden an den Klemmen zu vermeiden.
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4. Elektrischer Anschlufd

4.4. AnschluB der Spannungsversorgung

Im PM 9000 besteht eine elektrische Verbindung zwischen den Anschlissen 1
und 2, sowie zwischen 3 und 4 am Steckverbinder X8. Dadurch ist es mdglich,
die Versorgungsspannung tber das PM 9000 durchzuverbinden. Es ist jedoch
zu beachten, dal3 diese Verbindung nur besteht, solange X8 im PM 9000 steckt.

[
S|V €| |1

4.5. AnschluB von Signalquellen

Analoge Signalquellen werden an den Steckverbinder X1 angeschlossen. Dabei
stehen diverse Mdglichkeiten zur Verfiigung, die im folgenden aufgezeigt werden.

5V Geberversorgung

0,75mA Stromausgang

+20V Spannungseingang
+0,02/+0,2/£2V Spannungseingang
+0,02/+0,2/£2V Spannungseingang
+20mA Stromeingang

MelRmasse

MelRmasse

Winkelpotieingang

Masse Geberversorgung/Stromausgang
reserviert

reserviert

X

CTITOT|6|8(2|9|9|V|€|C|T
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4. Elektrischer Anschlufd

4.5.1. Signalquelle =20V

+20V
+

1/2{3/4|5|6|7(8|9|101112

X1

4.5.2. Signalquelle £2V, +0,2V £20mV

+0,02V/x0,2V/+2V
e

1/2|/3|4|5|/6|7(8|9/101112

4.5.3. Signalquelle £20mA, 0/4-20mA

+20mA/0-20mA/4-20mA

1/2|3]4|5/6|7(8|9(101112
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4. Elektrischer Anschlufd

4.5.4. Signalquelle Winkelpotentiometer

Winkelpoti

1/2|3|4|5|6|7|8|9[101112

Version A
Winkelpoti
L ] { W
1/2[3/4|5|6|7(8|9]101112
X1
Version B

4.5.5. Signalquelle Widerstand 0-1kQ

Widerstand 0-1kQ
] ]
2/3|4/5|/6|7/8|9][1

X1

01112

ERMA-Electronic GmbH
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4. Elektrischer Anschlufd

4.5.6. Signalquelle DMS

DMS

R

1/2|3]|4|5/6|7|8|9(101112

4.5.7. Signalquelle Pt100 2-Leiter

Pt100 2-Leiter
] ]
2|13/4|5/6(/7/8(9]/1

X1

01112

4.5.8. Signalquelle Pt100 4-Leiter

Pt100 4-Leiter

b |

112|3|4

6/7/8|9(101112

X1
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4. Elektrischer Anschlufd

4.5.9. Signalquelle Thermoelement

Thermoelement

s

1/2|3|4|5|6|7|8|910/11j12

4.5.10. Signalquelle Inkrementalgeber

Inkrementalgeber
— P | |——Spur A
N
é —HH -GND
] &|||—Spur B
4.5.11. Signalquelle Zcihler
Impulszéahler
— | | | ——Richtung/Tor/Hold/Reset
N
é —H -GND
— A | |[——Impuls

ERMA-Electronic GmbH
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4. Elektrischer Anschlufd

4.5.12.Signalquelle Frequenzmesser

Frequenzmesser
— =
é -+ }-GND
— | | |——Frequenz

4.5.13.Signalquelle Zeitmesser

Zeitmesser
— || |—Stop
é —H }-GND
— &| | |—Start

4.5.14.Signalquelle Sollwertgeber

Sollwertgeber

| = | |——Minus
é ~H —GND
— =[[|—Plus

15 ERMA-Electronic GmbH



4. Elektrischer Anschlufd

4.6. AnschluB der Grenzwerte

Der PM 9000 besitzt 2 Grenzwerte. Diese sind als Halbleiterrelais ausgefihrt. Am
Steckverbinder X5 stehen die dazugehdrigen Signale zur Verfigung. Die Mas-
seausgange sind im PM 9000 mit der Versorgungsmasse verbunden. Die Grenz-
wertausgange sind Uber die Halbleiterrelais mit der Versorgungsspannung
verbunden.

4.6.1. AnschluB an SPS

= —
S | |||+ Gw2

m w -4 GWl
~Tle__ GND

4.6.2. AnschluB an Leistungsrelais

4 GW2

X
Ul

s GW1

%
|

4.7. AnschluB der Tastereingéinge

Uber die galvanisch getrennten Tastereingange kann das PM 9000 iiber eine
SPS oder Uber entfernte Taster bedient und parametriert werden.

ERMA-Electronic GmbH 16



4. Elektrischer Anschlufd

4.7.1. AnschluB an SPS

—— =
N Eingang Prog
>< w Eingang P
(@) JIINN Eingang -
ol Eingang +
— o GND
4.7.2. AnschluB von Tastern
= — 24V
N — | Taste Prog
>< w — s Taste P
o) | B|||—tTaste-
ol — — Taste +
— (@)

4.8. AnschluB des Analogausganges

4.8.1. AnschluB des Spannungsausganges

GND

X
@)

€|t

Spannungsausgang

17 ERMA-Electronic GmbH



4. Elektrischer Anschlufd

4.8.2. AnschluB des Stromausganges

GND

¢|T

Stromausgang

X
W

€

4.9. AnschluB der synchron seriellen Schnittstelle

4.9.1.

AnschluB an SPS

Uber drei digitale I0s an der SPS kann der MeRwert aus dem PM 9000
ausgelesen werden. Fir jedes weitere PM 9000 wird dann nur noch ein zusatz-
licher Eingang (DATA) an der SPS benotigt.

GND

DATAOUT

LX

ENABLEIN

8|L|9|S|V|E€|C|T

CLKIN

4.9.2. AnschluB an Fernanzeige FA 2511

LX

8|L|9|S|V|€|C|T

24V

GND
CLKOUT
DATAOUT
ENABLEOUT

ERMA-Electronic GmbH
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5. Inbetriebnahme

5. Inbetriebnahme

Schlie3en Sie die Versorgungsspannung (Klemme X8 Pin 1/2 und Pin 3/4) an.
Wahrend der Initialisierung des Mel3gerates erscheint der eingestellte Parame-
tersatz zur Kontrolle auf der Anzeige (PS-0 bis PS-9). Anschliel3end geht der PM
9000 in den eingestellten Anzeigemodus.Das Gerat ist werkseitig mit einer
Grundeinstellung versehen (Voreinstellung). Vor der Inbetriebnahme muf3 das
Gerat fur den vorgesehenen Einsatzfall konfiguriert werden.

Achtung ! Bei der Konfiguration in einer funktionsfahigen Anlage ist sicher-
zustellen, dal3 das Gerét bis zur endgultigen Konfiguration keine Fehlfunk-
tionen auslésen kann.

Programmier-

taste — ERMA-METER

Grenzwertl
Grenzwert2
Minimalwert
Maximalwert
Programmier-
modus

RUN
ERROR

L Drehkodierschalter

zur Einstellung des
Parametersatzes

Abbildung 3
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6. Erkennen der Betriebszustande

6. Erkennen der Betriebszustdnde

Anhand der im PM 9000 eingebauten Leuchtdioden sind die unterschiedlichen
Betriebszustande des Gerates erkennbar.

LED Bedeutung

MelRwert bzw. Mittelwert wird angezeigt

Minimalwert wird permanent angezeigt

Minimalwert wird fir 10 Sek. angezeigt

Maximalwert wird permanent angezeigt

Maximalwert wird fir 10 Sek. angezeigt

X | X| X| X| X | X
vy}

Grenzwert 1 ist aktiv

Grenzwert 1 wird fur 10 Sek. angezeigt

Grenzwert 1 wird editiert

X lm m| | x| x| x| x| X

—

Grenzwert 2 ist aktiv

Grenzwert 2 wird fur 10 Sek. angezeigt

Grenzwert 2 wird editiert

Programmiermodus ist aktiv

Tariermodus aktiv

w
X/ rCclrirjrr\rr|rr|r|jr|r—|\r—|r

X|W@| | mw

L | Fehler, Anzeige zeigt Fehlernummer

LED ERR
LED RUN
LED PROG

LED Maximalwert
LED Minimalwert

LED Grenzwert 2

LED Grenzwert 1

B = Blinkt, L = Leuchtet, X = unbestimmt

ERMA-Electronic GmbH 20



7. Bedienung

7. Bedienung

Mit den zwei Kipptastern auf der Frontplatte und einem versteckten Zusatztaster
kénnen vier Tastenfunktionen realisiert werden. Diese Tastenfunktionen werden
in der weiteren Beschreibung wie folgt bezeichnet:

Taste "PROG” Mit klejr!em Sc_hraubenqlreher Programr_niertaster
betatigen (siehe Abbildung 3 auf Seite 19)

Taste “P” Kipptaster P nach oben oder unten betatigen

Taste “+” Kipptaster +/- nach oben betétigen

Taste “-” Kipptaster +/- nach unten betéatigen

Die Eingange des Tastenanschlusses sind ebenfalls so beschriftet und erfullen
die gleiche Funktion.

8. Bedienebene

In der Bedienebene wird ohne Tastenbetatigung der programmierte Anzeigewert
(Momentanwert/Mittelwert, Min, Max) angezeigt. Uber die Schnellprogrammie-
rung lassen sich die beiden Grenzwerte editieren, Minimalwertspeicher und
Maximalwertspeicher l6schen, der Mel3wert tarieren, Zahler auf Setzwert setzen,
etc.

Grenzwert 1 ansehen

Es missen die Tasten “+” oder “-” solange gedriickt werden, bis die LED
Grenzwert 1 (GW1) blinkt. Es wird nun der Grenzwertl angezeigt. Nach ca.
10sec. schaltet die Anzeige automatisch wieder in den normalen Mel3anzei-
gemodus.

Grenzwert 1 editieren

Es wird erst der Grenzwert 1 auf die Anzeige gebracht (siehe Grenzwertl
ansehen). Durch Driicken der Taste “P” gelangt man in den Editiermodus. Dies
wird dadurch angezeigt, dal3 LED Grenzwert 1 und LED PROG blinken. Mit
den Tasten “+” und “-” kann der Grenzwert verandert werden. Zur Ubernahme
des neuen Grenzwertes mufl3 wiederum die Taste “P” betatigt werden. Erfolgt
im Editiermodus ca. 10sec. kein Tastendruck, geht das Mel3geréat wieder in
den normalen Mel3anzeigemodus. Der neue Grenzwert wird dann nicht tber-
nommen. Dies kann als Abbruch des Editierens genutzt werden. Die Grenz-
werte kénnen editiert werden, obwohl sie abgeschaltet sind!

21 ERMA-Electronic GmbH



8. Bedienebene

Grenzwert 2 ansehen

Es missen die Tasten “+” oder “-” solange gedriickt werden, bis die LED
Grenzwert 2 (GW2) blinkt. Es wird nun der Grenzwert 2 angezeigt. Nach ca.
10sec. schaltet die Anzeige automatisch wieder in den normalen Mel3anzei-
gemodus.

Grenzwert 2 editieren

Es wird erst der Grenzwert 2 auf die Anzeige gebracht (siehe Grenzwert 2
ansehen). Durch Driicken der Taste “P” gelangt man in den Editiermodus. Dies
wird dadurch angezeigt, dafd LED Grenzwert 2 und LED PROG gemeinsam
blinken. Mit den Tasten “+” und “-” kann der Grenzwert verandert werden. Zur
Ubernahme des neuen Grenzwertes muf3 wiederum die Taste “P” betatigt
werden. Erfolgt im Editiermodus ca. 10sec. kein Tastendruck, geht das Mel3-
gerat wieder in den normalen Mel3anzeigemodus. Der neue Grenzwert wird
dann nicht Gbernommen. Dies kann als Abbruch des Editierens genutzt
werden. Die Grenzwerte konnen auch editiert werden, obwohl diese
abgeschaltet sind!

Minimalwertspeicher ansehen (Schleppzeiger)

Es missen die Tasten “+” oder “-” solange gedriickt werden, bis die LED
Minimalwert blinkt. Es wird nun der Minimalwert angezeigt. Nach ca. 10sec.
schaltet die Anzeige automatisch wieder in den normalen Mel3anzeigemodus.
Sollte die Datenquelle der Anzeige auf den Minimalwert eingestellt sein, wird
dies durch eine leuchtende LED Minimalwert signalisiert.

Minimalwertspeicher [6schen (Schleppzeiger)

Es wird erst der Minimalwertspeicher auf die Anzeige gebracht (siehe Minimal-
wertspeicher ansehen). Durch Drucken der Taste “P” wird der Minimalwert-
speicher gel6scht.

Maximalwertspeicher ansehen (Schleppzeiger)

Es missen die Tasten “+” oder “-” solange gedriickt werden, bis die LED
Maximalwert blinkt. Es wird nun der Maximalwert angezeigt. Nach ca. 10sec.
schaltet die Anzeige automatisch wieder in den normalen MelRanzeigemodus.
Sollte die Datenquelle der Anzeige auf den Maximalwert eingestellt sein, wird
dies durch eine leuchtende LED Maximalwert signalisiert.

Maximalwertspeicher lI6schen (Schleppzeiger)

Es wird erst der Maximalwertspeicher auf die Anzeige gebracht (siehe Maxi-
malwertspeicher ansehen). Durch Dricken der Taste “P” wird der Maximal-
wertspeicher geldscht.
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MelRwert tarieren, Tara l6schen

Es mussen die Tasten “+” oder “-” solange gedrtckt werden, bis der Mel3wert
angezeigt wird. Durch Betatigen der Taste “P” gelangt man in den Tariermo-
dus. Dies wird durch die blinkende LED PROG signalisiert. Die Anzeige zeigt
den aktuellen MelRwert/Mittelwert. Mit der Taste “+” wird der Mel3wert tariert.
Die Anzeige zeigt dadurch den Wert 0 an. Durch die Taste “-” wird der Tarawert
auf 0 gesetzt.

Zahler auf Setzwert setzen
(nur in Zahlerbetriebsart)
Gleiche Bedienung wie MelRwert tarieren. (nicht Tara l6schen)

Sollwert Uber Tasten andern

(nur Sollwertgeberbetriebsart)

Gleiche Bedienung wie MelRwert tarieren. “+” erhéht den Sollwert, “-” verringert
den Sollwert. Werden die Tasten gehalten, tritt die Tastenwiederholung in
Kraft.

[ {3}
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Ubersicht Bedienebene
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9. Programmierung

9. Programmierung

Die Bedienung bzw. Programmierung des Gerates gliedert sich in mehrere
Ebenen. In den Programmierebenen werden die anlagenspezifischen Parameter
eingegeben. Durch Driucken der Taste “PROG” wird der Zugang zu den Pro-
grammierebenen freigegeben. Der Taster “PROG” befindet sich im Inneren des
Gerates und ist nur durch ein kleines Loch in der Frontplatte mit einem Schrau-
bendreher zu betéatigen. Durch diese kompliziert anmutende Prozedur soll ver-
hindert werden, dal3 Unbefugte die eingestellten Parameter verandern kénnen.
Sie kdnnen die Parameter jederzeit andern oder kontrollieren. Die von lhnen
gewahlten Werte werden nichtflichtig gespeichert und stehen somit nach einem
Netzausfall weiterhin zur Verfigung. Samtliche Parameter stehen in jedem der
10 Parametersatze getrennt zur Verfiigung. Die Umstellung auf einen anderen
Parametersatz wirkt sich erst nach dem nachsten Neustart aus!

9.1. Anderung oder Kontrolle der Parameter

« Eintritt in den Programmiermodus
“Prog”-Taste betétigen - LED PROG leuchtet in der Farbe griin - P-00 erscheint

in der Anzeige. Die leuchtende LED RUN signalisiert, dal3 auch wahrend der
Programmierung mit den aktuellen Parametern gemessen wird.

 Beenden des Programmiermodus
Mit “+”-Taste oder “-"-Taste Programmierebene PEnd anwéahlen - “P”-Taste
betatigen - LED PROG aus - normale MeRwertanzeige. Der PM 9000 wird mit
den neuen Parametern gestartet.

* Abbrechen der Programmierung
Der Programmiermodus kann durch Driicken der “PROG”-Taste abgebrochen

werden. Es werden keine der Anderungen ubernommen, da diese erst nach
ordnungsgemaéalRem Verlassen des Programmiermodus tibernommen werden.

 Auswahl der Programmierebenen
Mit “+"-Taste oder “-"-Taste gewlnschte Programmierebene auswéhlen

» Selektieren der Programmierebene
Mit “P”-Taste gewiinschte Programmierebene selektieren - Sprung in Parame-
terebene - in der Anzeige erscheint z.B. 0-00, 1-00, ...
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9. Programmierung

* Verlassen der Parameterebene
Mit “+"-Taste oder “-"-Taste Parameter XEnd auswahlen - “P”-Taste betéatigen
- Rucksprung zur Programmierebene

 Auswahl der Parameter
Mit “+”-Taste oder “-’-Taste gewlnschten Parameter auswéahlen

» Selektieren des zu andernden Parameters
Mit “P”-Taste gewtinschten Parameter selektieren - in der Anzeige erscheint
der zuletzt programmierte Wert des ausgewéahlten Parameters

« Andern und Bestatigung des selektierten Parameters
Mit “+”-Taste oder “-"-Taste den Parameter &ndern - mit “P”-Taste bestétigen
- Ricksprung zu Auswahl der Parameter

9.2. Programmierebenen

In der Programmierebene werden anlagenspezifische Einstellungen des Gerates
vorgenommen. Es stehen je nach Ausfihrung des Gerates mehrere Program-
mierebenen zur Verfigung. Zur einwandfreien Funktion muf3 die Konfiguration
vor der Inbetriebnahme erfolgen.

P-00: Programmierebene zur Eingangskonfiguration
Uber die Eingangskonfiguration werden die MeRRbereiche, Userkalibrierung, Mit-
telwertbildung und Korrekturwerte eingestellt.

P-01: Programmierebene fur 10-Punkte-Linearisierung
Der MelRwertanzeiger verfligt tber die Mdglichkeit, eine Kennlinienlinearisierung
Uber maximal 10 Punkte vorzunehmen.

P-02: Programmierebene fur Grenzwerte

Das zu messende Signal kann auf Grenzwerte tUberwacht werden. In dieser
Programmierebene werden die Schaltpunkte, Hysteresen, Verzégerungszeiten
und Datenquellen fur die zwei Grenzwerte getrennt eingestellt.

P-03: Programmierebene flr Anzeige
In dieser Programmierebene wird die Anzeige eingestellt. Es kbnnen Dezimal-
punkt, Datenquelle und das Verhalten des letzten Digits geandert werden.
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9. Programmierung

P-04: Programmierebene flir Analogausgang

Der Analogausgang ist frei skalierbar und wird in Abhangigkeit von der Daten-
guelle gesteuert.

P-05: Programmierebene fur synchron serielle Schnittstelle

In dieser Programmierebene kann der Betriebsmode der synchron seriellen

Schnittstelle eingestellt werden.

9.3. Programmierebene fir Analogeingang

In der Programmierebene P-00 werden die Parameter zur Mel3gerateeingangs-

konfiguration eingegeben.

Einstell- Vorein-
Param. Bedeutung bereich stellung
MelRbereichsauswahl
0 Spannung
-20V bis +20V . (-2000/+2000)
1 Spannung
-2V bis +2V . . (-2000/+2000)
2 Spannung
-0,2V bis +0,2V (-2000/+2000)
3 Spannung
0-00 -20mV bis +20mV/(-2000/+2000) 0. 41 0
4 Strom
-20mA bis +20mA(-2000/+2000)
5 Strom
OmA bis 20mA . (0/2000)
6 Strom
4mA bis 20mA . (400/2000)
7 Winkelpoti
0 bis 100% . . . (0/1000)
8 Widerstand
0 bis 1KQ . . . (0/2000)

27
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0-00

9 DMS 1mV/V

-100% bis +100%(-1000/+1000)
10 DMS 15mVIvV

-100% bis +100%(-1000/+1000)
11  DMS 2mV/V

-100% bis +100%(-1000/+1000)
12 DMS 2,5mVIV

-100% bis +100%(-1000/+1000)
13 DMS 3mV/V

-100% bis +100%(-1000/+1000)
14  DMS 3,3mV/V

-100% bis +100%(-1000/+1000)
15  Ptl100 2-Leiter

-200°C bis +800°C(-2000/+8000)
16  reserviert
17  Ptl100 4-Leiter

-200°C bis +800°C(-2000/+8000)
18  Thermoelement FeCuNi (J)

-100°C bis +1000°C(-100/+1000)
19  Thermoelement NiCrNi (K)

-100°C bis +1300°C(-100/+1300)
20  Thermoelement PtRhPt (S)

0°C bis +1750°C (0/+1750)
21  Temperatur der Vergleichsstelle

-20°C bis +70°C (-20/+70)
22 Inkrementalzahler 4fach

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
23  Inkrementalzahler 2fach

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
24  Inkrementalzéhler 1fach

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
25  Zahler mit Richtungseingang

-9999 bis +99999(-9999/+99999)

.41
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0-00

26  Vorwartszéhler mit Tor

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
27  Ruckwartszahler mit Tor

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
28  Vorwartszahler mit Hold

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
29 Ruckwartszahler mit Hold

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
30  Vorwartszahler mit Reset (Flanke)

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
31  Ruckwartszahler mit Reset

(Flanke)

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
32  Vorwartszahler mit Reset (Pegel)

-9999 bhis +99999(-9999/+99999)
33  Ruckwartszéahler mit Reset

(Pegel)

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
34 Frequenzmesser

0,1 bis 9999,9Hz (+1/+99999)
35 Frequenzmesser

0,01 bis 999,99Hz(+1/+99999)
36  Impulse/Minute

0 bis 99999/min (0/+99999)
37 Impulse/Stunde

0 bis 99999/h . (0/+99999)
38  Periodendauer

0,1 bis 9999,9s (+1/+99999)
39  Impulslange

0,1 bis 9999,9s (+1/+99999)
40  Zeitmessung

0,1 bis 9999,9s (+1/+99999)
41  Sollwertgeber

-9999 bis +99999(-9999/+99999)
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0-01

Userkalibrierung
Anfang des Anzeigebereiches

-9999 ..
+99999

Norm-
wert

0-02

Userkalibrierung

Signalwert bei 0-01

(Setzwert bei Zahlern, Schrittweite
bei Sollwertgeber)

siehe
Grenzen

unter

0-00

Norm-
wert

0-03

Userkalibrierung
Ende des Anzeigebereiches

-9999 ..
+99999

Norm-
wert

0-04

Userkalibrierung

Signalwert fur 0-03
(Multiplikationsfaktor bei Zahlern
0,001 bis 99,999)

(Bei Sollwertgeber inaktiv)

siehe
Grenzen

unter

0-00

Norm-
wert

0-05

Mittelwertbildung

0 keine Mittelwertbildung

1 keine Mittelwertbildung

X Anzahl der Mittelwertzyklen

0. 255

0-06

Datenquelle der Schleppzeiger
0 Momentanwert
1 Mittelwert

0-07

Rucksetzzeit der Schleppzeiger
0 kein automatisches Rucksetzen
X Rucksetzzeit in Sekunden

0..255

0-08

Einheit bei Temperaturmessungen

0 Anzeige in °C

1 Anzeige in °F

2 Anzeige in Kelvin

(nur bei Temperaturmessungen aktiv)

0-09

Leitungswiderstand bei
Pt100 2-Leiter (0-100,0Q)
(nur bei Pt100-2-Leiter aktiv)

0..1000

0-10

Vergleichsstelle bei Thermoelement

0 ohne Vergleichsstelle

1 mit Vergleichsstelle

2 mit konst. Vergleichsstelle (0-11)
(nur bei Thermoelementen aktiv)

ERMA-Electronic GmbH
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konstanter Vergleichsstellenwert 2200
0-11 -20,0 bis +70,0°C . 0

(nur bei Thermoelementen aktiv) +700
0-12 reserviert (nur werksseitig benutzt) 0 0
OEnd Programmierebene P-00 verlassen
HINWEIS

' Die grau hinterlegten Parameter sind fur zuktnftige Anwendungen bzw.
fir Werkseinstellungen reserviert. Diese Parameter nicht verandern!

Userkalibrierung

Die Anpassung des Anzeigebereichs an die physikalische Eingangsgrof3e kann
durch digitales Einstellen der Anzeigewerte sowie der dazugehdrigen Signalwerte
erfolgen.

Die Ubersteuerung bzw. Untersteuerung tritt erst auf, wenn die eingestellten
Anzeigegrenzen um mehr als 5% Uber- bzw. unterschritten werden. Ausnahmen
sind:

- Komma an Stelle 4, daher keine negativen Zahlen (siehe 2-00)

- Endwert auf 99999, daher Anzeigemdglichkeit ausgeschopft

- Anfangswert auf -9999, daher Anzeigemoglichkeit ausgeschopft

HINWEIS

Da nach der Einstellung der Parameter 0-00, 0-01 und 0-03 die
Grenzen fur die Grenzwerte und den Analogausgang aul3erhalb des
dann erlaubten Bereiches liegen konnten, werden diese bei Anderung
eines dieser Parameter zuriickgesetzt! Das Andern der Parameter 0-02
und 0-04 ist jedoch ohne Veranderung der Grenzwerte und des Ana-
logausganges maoglich.

Mittelwertbildung

Im Parameter 0-05 kann zusatzlich ein Wert fir eine Mittelwertbildung eingestellt
werden. Hierbei handelt es sich um ein digitales Filter 1. Ordnung Gber max. 255
Messungen. Der Anzeigewert steigt dabei nach einer e-Funktion an. Durch
Eingabe eines Mittelwertfaktors von 0/1 kann die Funktion ausgeschaltet werden.
Der Mittelwert verhalt sich dann wie der Momentanwert!
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9.4. Programmierebene fir
10-Punkte-Linearisierung

Der Mel3wertanzeiger verfugt Uber die Moglichkeit, eine Kennlinienlinearisierung
Uber maximal 10 Punkte vorzunehmen. Die 10-Punkte-Linearisierung ist nur

bei den MelRbereichen 0 bis 14 aktiv!

Param. Bedeutung IEienrseti((a:IrI]- ;:glrliir?g-;
1-00 Anzahl der Linearisierungspunkte 2..10 2

1-01 Eingangswert fur Punkt 1 iﬁgfeeii?he- Wgtto\ion
1-02 Ausgangswert fiir Punkt 1 iﬁgrzeeiic?he- Wgtto\ion
1-03 Eingangswert fir Punkt 2 iﬁgrzeeiic?he- Wgtto‘ion
1-04 Ausgangswert fir Punkt 2 iﬁ‘grze?::ghe' Wgtto\ion
1-05 Eingangswert fur Punkt 3 J—'ﬁ‘grzeei:?he' Wgtto\ion
1-06 Ausgangswert fir Punkt 3 iﬁgrzeeiic?he- Wgtto\ion
1-07 Eingangswert fur Punkt 4 iﬁgrzeeii?he- Wgtto\ion
1-08 Ausgangswert fir Punkt 4 iﬁgrzeeii?he- Wgtto‘ion
1-09 Eingangswert fir Punkt 5 iﬁgrzeei:?he- Wgtto\ion
1-10 Ausgangswert fir Punkt 5 iﬁgrzeeiighe- Wgtto‘ion
1-11 Eingangswert fur Punkt 6 i’g‘grz;icghe' Wgtto‘ion
1-12 Ausgangswert fiir Punkt 6 iﬁgrzeeiic?he- Wgtto‘ion
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1-13 Eingangswert fiir Punkt 7 iﬁgrzeeii?he- W?)tto\ion
1-14 Ausgangswert fir Punkt 7 i’g‘grz(;ighe' W(e)tto\ion
1-15 Eingangswert fir Punkt 8 iﬁgrzeeiic?he_ Wgtto\ion
1-16 Ausgangswert fiir Punkt 8 iﬁgrzeeiic?he- Wgtto\ion
1-17 Eingangswert fur Punkt 9 iﬁgfeeii?he- Wgtto\ion
1-18 Ausgangswert fiir Punkt 9 iﬁgrzeeiic?he- Wgtto\ion
1-19 Eingangswert fiir Punkt 10 iﬁgrzeeiic?he- Wgtto‘ion
1-20 Ausgangswert fur Punkt 10 iﬁgrzeei:?he- Wgtto\ion
1End Programmierebene P-01 verlassen

Linearisierung des Eingangssignales

» nur fur Mel3bereiche 0 bis 14 mdglich (nicht fur Pt100, Thermoelemente oder
digitale Mel3bereiche)

Vorgehensweise zur Kennlinieneingabe

* Anzahl der Linearisierungspunkte eingeben (Parameter 1-00)

» Eingabe der Linearisierungspunkte, bestehend aus einem Eingangs- und
einem Ausgangswert

» Bei Verlassen des Betriebszustandes “Programmierung” werden die Lineari-

sierungspunkte in aufsteigender Reihenfolge sortiert.

Rucksetzen der Linearisierungspunkte durch

» Veranderung der Parameter 0-01 bis 0-04

» Umschaltung auf einen anderen Mel3bereich (0-00)
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Rucksetzen der Linearisierung auf

* Anzahl der Linearisierungspunkte = 2 (1-00)

* Linearisierungspunkt 1 = Wert von Parameter 0-01

» Linearisierungspunkt 2 = Wert von Parameter 0-03

9.5. Programmierebene fir Grenzwertfunktionen

In der Programmierebene P-02 werden alle die Grenzwerte betreffenden Einstel-
lungen vorgenommen.

Param. Bedeutung Bereich Vorein-
stellung
Grenzwert 1, Konfiguration
0 Grenzwert aus
200 1 Arbeitskontakt bei Unterschreiten 0 4 0
2 Arbeitskontakt bei Uberschreiten h
3 Ruhekontakt bei Unterschreiten
4 Ruhekontakt bei Uberschreiten
Grenzwert 1, Datenquelle
0 Momentanwert
2-01 1 Mittelwert 0. 3 0
2 Minimalwert
3 Maximalwert
2-02 Grenzwert 1, Schaltpunkt + max. prog. 0
Anzeigewert
2-03 Grenzwert 1, Hysterese 0 ..2000 0
Grenzwert 1, Abfallverzégerung
2-04 0 keine Abfallverzégerung 0 .. 255 0
X Abfallverzdégerung in Sekunden
Grenzwert 1, Anzugsverzogerung
2-05 0 keine Anzugsverzbgerung 0 .. 255 0
X Anzugsverzogerung in Sekunden
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Grenzwert 2, Konfiguration
0 Grenzwert aus

2-06 1 Arbeitskontakt bei Unterschreiten 0 4 0
2 Arbeitskontakt bei Uberschreiten B
3 Ruhekontakt bei Unterschreiten
4 Ruhekontakt bei Uerschreiten
Grenzwert 2, Datenquelle
0 Momentanwert

2-07 1 Mittelwert 0. 3 0
2 Minimalwert
3 Maximalwert

2-08 Grenzwert 2, Schaltpunkt * max. prog. 0

Anzeigewert

2-09 Grenzwert 2, Hysterese 0 .. 2000 0
Grenzwert 2, Abfallverzégerung

2-10 0 keine Abfallverzogerung 0 .. 255 0
X Abfallverzégerung in Sekunden
Grenzwert 2, Anzugsverzogerung

2-11 0 keine Anzugsverzbgerung 0 .. 255 0
X Anzugsverzogerung in Sekunden

2End Programmierebene P-02 verlassen

9.5.1. Grenzwertfunktionen
Folgende Datenquellen kénnen auf Grenzwerte Uberwacht werden:

e MeRwert

o Mittelwert

e Maximumwert

e Minimumwert

Mitteilung der Grenzwertalarme

e Uber zwei Halbleiterrelais

e Uber LED’s

35
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Rucksetzen der Grenzwerteinstellungen durch

» Veranderung der Parameter 0-01 oder 0-03
* Umschalten auf einen anderen Mel3bereich (0-00)

Ricksetzen der Grenzwerte auf

e Parameter 0-01
» Grenzwerte werden ausgeschaltet

Programmierbare Funktionen fir jeden Grenzwert

* Datenquelle

» Schaltpunkt

* Hysterese

* Anzugs- und Abfallverzégerung
Bei Erreichen des Schaltpunktes wird die Relaisfunktion verzogert ausgelost.
Ein Schaltsignal kirzer als die eingestellte Zeit wird nicht gewertet.

» Schaltverhalten

Abfallen oder Anziehen des Relais bei Uber- oder Unterschreiten des Schalt-
punktes

9.5.2. Grenzwertiberwachung auf Uberschreiten

A s
Ruhekontakt @ © e OF e O
Uberschreiten % %
t}
A = O LG(‘)f T
Arbeitskontakt ° %
Uberschreiten
t
Schaltpunkt \ \\_/
Schaltpunkt - \
Hysterese N
grenzwert-
tberwachtes
\ SIS, 4 \ 5 Al

Anzugsver- Abfallver- t

zOgerung zOgerung
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9.5.3. Grenzwertiberwachung auf Unterschreiten

Ruhekontakt w0 O w030% o 0
Unterschreiten % %
t}
Arbeitskontakt ° %
Unterschreiten
t
Schaltpunkt + P \
Hysterese / g
Schaltpunkt l J
grenzwert-
tberwachtes
v\ /Y W\ /y Signal

Anzugsver- Abfallver- t

z6gerung zbgerung

Die Konfiguration der Grenzwerte hat folgende funktionelle Bedeutung:

Einstellung Relaisfunktion Bedingung
1 zieht an MW < GW
fallt ab MW = GW + HYS
5 zieht an MW > GW
fallt ab MW < GW - HYS
3 fallt ab MW < GW
zieht an MW > GW + HYS
4 fallt ab MW = GW
zieht an MW < GW - HYS

MW = MelR3wert, GW = Schaltschwelle, HYS = Hysterese

Abfallverzégerung/Anzugsverzogerung

Einstellbar von 0 .. 255 sec. separat pro Grenzwertkontakt. Bei Erreichen des
Schaltwertes wird die Relaisfunktion verzogert ausgeldst. Ein Schaltsignal kirzer
als die eingestellte Zeit wird nicht gewertet.
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9.6. Programmierebene fir Anzeige

Diese Parameter legen die Betriebsart der Anzeige fest. Es kbnnen Komma,
Datenquelle und die Funktionsweise des letzten Digits eingestellt werden.

Param. | Bedeutung Bereich Vorein-
stellung
Komma
0 XXXXX
Anzeigebereich -9999 bis 99999
1 XXXX. X
Anzeigebereich -999.9 bis 9999.9
2 XXX . XX
3-00 Anzeigebereich -99.99 bis 999.99 0.4 0
3 XX XXX
Anzeigebereich -9.999 bis 99.999
4 XXXXX . ...
Anzeigebereich 0 bis 9.9999
(bei Temperaturmessungen inaktiv!)
Datenquelle fir Anzeige
0 Momentanwert
3-01 1 Mittelwert 0.3 0
2 Minimalwert
3 Maximalwert
Konfiguration Digit 1(letzte Stelle)
0 Anzeige in ler-Schritten
3-02 1 Anzeige in 2er-Schritten 0..3 0
2 Anzeige in 5er-Schritten
3 Anzeige in 10er-Schritten
3End Programmierebene P-03 verlassen
Hinweils:

' Wird das Komma an die hochste Stelle gesetzt (Parameter 3-00
auf 4) ist keine Darstellung negativer Mel3werte moglich!

Konfiguration Digit 1
Im Parameter 3-02 kann die Rundung der letzten Anzeigestelle eingestellt
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werden. Um je nach Anforderung eine ruhigere Anzeige zu erhalten ist es mdglich,
die Rundung der letzten Anzeigestelle in 1-er, 2-er, 5-er oder 10-er Schritten zu
programmieren. Das Runden geschieht durch abschneiden!

9.7. Programmierebene fir Analogausgang

In der Programmierebene P-04 werden alle den Analogausgang betreffenden
Einstellungen vorgenommen.

Param. | Bedeutung Bereich Vorein-
stellung
Analogausgang, Konfiguration
0 0.10V
1 0..20mA
2 4..20 mA
4-00 3 0..20mA 0.4 0
22mA bei Fuhlerbruch
4 4 .. 20mA
22mA bei Fuhlerbruch
2mA bei Fehler
Datenquelle fir Analogausgang
0 Momentanwert
4-01 1 Mittelwert 0..3 0
2 Minimalwert
3 Maximalwert . .
Anzeigewert fir minimale Aus- + max. prog.
4-02 3y . 0
gangsgroide Anzeigewert
4-03 Anzeigeyyert fir maximale Aus- * max. prog. 20000
gangsgroide Anzeigewert
4End Programmierebene P-04 verlassen

Der Analogausgang ist innerhalb des programmierten Anzeigebereiches frei
skalierbar. Wird der Menilpunkt 0-01 (Anzeigewert fir minimalen Signalwert) oder
0-02 (Anzeigewert fir maximalen Signalwert) oder 0-00 (MeRRbereich) verandert,
so wird der MenuUpunkt 4-01 auf den Wert des Menupunktes 0-01 und der
MenUpunkt 4-02 auf den Wert des MenUpunktes 0-02 gesetzt.
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9. Programmierung

9.8. Programmierebene fir die synchron serielle
Schnitistelle

In der Programmierebene P-05 werden alle Parameter der synchron seriellen
Schnittstelle eingestellt.

Param. Bedeutung Bereich Vorein-
stellung
Komma
5-00 0 Schnittstelle aus 0 2 5

1 Schnittstelle im SPS-Mode
2 Schnittstelle im FA 2511-Mode

5End Programmierebene P-05 verlassen

Die synchron serielle Schnittstelle (SSS) dient dem Anschlufld des PM 9000 tber
digitale IO’s an SPS, PC oder Fernanzeigen. Da nur digitale 10’s ben6tigt werden,
entfallen teure Analog- oder Schnittstellenbaugruppen.

9.8.1. SSS im SPS-Mode

Im SPS-Mode wird die SSS durch eine SPS oder einen PC angesteuert. Der
zeitliche Ablauf wird durch die SPS (den PC) vorgegeben.

>100ms
+“—>

Latch

>5ms  >5ms
4P 4>

Clockin ™ L[ LI LI LI 1LIrLr1r
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9. Programmierung

D7 | D6 | D5 | D4 | D3 | D2 | D1 | DO

A A A A T
Anzeigewert Bit 0 (LSB)

Anzeigewert Bit 1
Anzeigewert Bit 2
Anzeigewert Bit 3
Anzeigewert Bit 4
Anzeigewert Bit 5
Anzeigewert Bit 6
Anzeigewert Bit 7

D15 | D14 | D13 | D12 | D11 | D10 | D9 | D8

A A A A T
Anzeigewert Bit 8

Anzeigewert Bit 9

Anzeigewert Bit 10
Anzeigewert Bit 11
Anzeigewert Bit 12
Anzeigewert Bit 13
Anzeigewert Bit 14
Anzeigewert Bit 15

D23 | D22 | D21 | D20 | D19 | D18 | D17 | D16

A A A A L
Anzeigewert Bit 16 (MSB)

Vorzeichen

Gwi

GW2

Unterlauf (Underflow)
Uberlauf (Overflow)
Fehler

Paritat ungerade

Werden die Flags Fehler, Overflow oder Underflow gesetzt, wird als Mel3-
wert 0 Ubergeben!
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9. Programmierung

9.8.2. SSS im FA 2511-Mode

Im FA 2511-Mode wird die SSS durch das PM 9000 angesteuert. Dieser Mode
dient dazu, gunstige Fernanzeigen mit dem Motorola MC14489-Anzeigebaustein
anzusteuern. Durch die direkte Ansteuerung des Bausteines entféllt zusatzliche
Logik in der Fernanzeige. Eine Fernanzeige dieses Typs istdie FA 2511 der Firma
ERMA - Electronic.
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9. Programmierung

Schnellibersicht Programmierung

9.9.
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9. Programmierung
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10. Einsatz als Sollwertgeber

9.10. Parametersdtze

Unter einem Parametersatz ist eine komplette Parametrierung zu verstehen. Das
heil3t, es handelt sich um samtliche Parameter von 0-00 bis 5-01. Von diesen
Parametersatzen stehen im PM 9000 10 Stick zur Verfigung. Daher kbnnen in
einem PM 9000 die Parameter fur 10 verschiedene Anwendungen abgelegt
werden. Die Parametrierung bezieht sich immer auf den beim Start des
Gerates eingestellten Parametersatz. Die Umstellung auf einen anderen Pa-
rametersatz wird erst nach einem Neustart des Gerates wirksam!

10. Einsatz als Sollwertgeber

Beim Einsatz des PM 9000 als Sollwertgeber kann der Sollwert tiber die Tasten
+/- editiert werden (siehe Bedienung: MelR3wert tarieren), oder tber die digitalen
Eingénge gesteuert werden (siehe Signalquelle Sollwertgeber). Bei der Editie-
rung uber Tasten ist zu beachten, dafld der PM 9000 erst in den Tariermodus
gebracht werden mul3. Dies verhindert unbeabsichtigtes verstellen des Sollwer-
tes. Bei der Steuerung Uber digitale Eingadnge ist zu beachten, daf} ein Ein-
gangsimpuls mindestens 50 ms lang sein muf3. Nach 0,2 Sekunden ftritt die
Wiederholung auf. Um ein einzelnes Inkrement oder Dekrement zu erhalten muf3
ein Impuls also mindestens 50 ms aber maximal 0,2 Sekunden lang sein.

11. Fehlercodes

Folgende Fehlercodes konnen vom PM 9000 angezeigt werden:

Fehlercode Ursache
01 Fuhlerbruch
02 Sensorkurzschlufl3
03 Zahler Uberlauf
04 Zahler Unterlauf
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12. Technische Daten

12. Technische Daten

Anzeige

6-stellig, 7-Segment-LED, rot

Ziffernhdhe
Anzeigeumfang
Anzeige-Nullpunkt
Anzeige-Endwert
Dezimalpunkt

7,6 mm

-9999 bis 99999
programmierbar
programmierbar
programmierbar

Signaleingang

AD-Wandler Delta Sigma, max. 16 Bit
Genauigkeit 0,01 %
Melrate 5 Messungen/Sekunde
2 unabhangige Grenzwerte, frei
Grenzwerte programmierbar
Hysterese programmierbar von 0 .. 1000 Digit
Anzug/Abfall programmierbar von 0O .. 255 sec.
1 Halbleiterrelaiskontakt (Schlief3er) pro
Kontakte Grenzwert (Versorgung wird auf Ausgang
geschaltet)
Belastung 24VDC/200mA
Schaltlogik frei einstellbar

Analogausgang

programmierbar Spannung oder Strom, vom
Mel3signal galvanisch getrennt

Signalbereich

0..10V, max. 10 mA; 0(4) .. 20 mA, max.
500 Q

Auflésung 16 Bit
Genauigkeit mindestens 12 Bit
Offset Error +0,1%
Total Output Error +0,2%
Synchron serielle
Schnittstelle
minimaler High-Pegel 14V
maximaler Low-Pegel S5V
Hilfsenergie 18-36VDC
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13. Typenerklarung

Leistungsaufnahme max. 3 W (alle Komponenten max. belastet)
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperaturbereich | 0..50 °C PM 9000/0
-20 .. 70°C PM 9000/1

Lagertemperaturbereich -20..70°C
relative Luftfeuchte max. 85 % nicht kondensierend
Gehause Kunststoffgehduse schwarz

Gehausemalle (BxHXT) |93 x96 x 71mm

35 mm Hutschienen

DIN EN 50022 - 35x 7,5
Befestigung DIN EN 50022 - 35 x 15
32 mm G-Schienen

DIN EN 50035 -G -32

EMV konform nach EG-Richtlinie 89/336/EWG
Gewicht max. 450 g

AnschluRart steckbare Federklemmen
Serienmalfiges Zubehor Bedienungsanleitung

Betéatigungswerkzeug fur Federklemmen

13. Typenerkldrung

PM 9000 /

Arbeitstemperaturbereich

0 0°C bis +50°C
1 -20°C bis +70°C

Demnach gibt es die Version PM 9000/0 fir einen Arbeitstemperaturbereich von
0°C bis +50°C und eine Version PM 9000/1 fur einen Arbeitstemperaturbereich
von -20°C bis +70°C
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14. Notizen

14. Notizen
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